XELMAT)

EMPILHADEIRA
ELETRICA

Modelo:
CPD30-GB3LlI

Maior eficiéncia de carregamento, com carregamento
realizado em 65min;

Compatibilidade com bateria com diferentes niveis de
tensdo 48V/80V;

Prote¢do contra conexdo incorreta integrada;
Zero emissdo de carbono;

Baixo ruido;

Baixa manutengéo;

Carregamento de 1-2h proporcionando demanda de
trabalho de 6-8h;
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Dados do fabricante e caracteristicas de design

Caracteristica
1.01 | Fabricante CHL
1.02 | Modelo CPD30 CPD35
1.03 | Numero de configuragdo GB2Li/GB3Li GB2Li/GB3Li
1.04 | Capacidade nominal Q kg 3000 3500
1.05 | Distancia do centro de carga mm 500 500
1.06 | Modo de energia Bateria de litio Bateria de litio
1.07 | Modo de condugédo Sentado Sentado
1.08 | Base daroda L1 mm 1715 1715
Pneu
2.01 Tipo de pneu Pneumdtico/sdélido Pneu macigo
2.02 | Numero da roda (dianteira/traseira) 2/2 2/2
2.03 | Base da roda dianteira W3 mm 1000 1000
2.04 | Base da roda traseira W2 mm 990 990
2.05 | Pneu (frente) 28X9-15-14PR 28X9-15
2.06 | Pneu (traseiro) 200/50-10 200/50-10
Tamanho
3.01 | Saliéncia frontal L2 mm 485 490
3.02 | Angulo de inclinagéo do mastro (dianteiro/traseiro) a/B ° 6/10 6/10
3.03 | Altura com retragéo do mastro H1 mm 2075 2180
3.04 | Altura de elevagéo livre H3 mm 145 150
3.05 | Altura maxima de elevagéo H mm 3000 3000
3.06 | Altura maxima em condicéo de trabalho H2 mm 4230 4230
3.07 | Altura do protetor aéreo H4 mm 2215 2215
3.08 | Tamanho do garfo: espessura x largura x comprimento TXWXL4)  mm 45X125X1070 50X125X1070
3.09 | suporte do braco do garfo, padrdo ISO 2328 3A 3A
3.10 Comprimento da carroceria do caminhdo (forquilha excluida) L mm 2525 2550
3.11 | Largura da carroceria do caminhéo W1 mm 1245 1245
3.12 | Raio de viragem r mm 2240 2260
3.13 Folga entre o mastro e o solo, carregado/descarregado H5 mm 135 135
3.14 | F2937AER g sptia g bore o rod e o ol w6 | mm 145 145
3.15 | (SR OBSsER e R BBy T 079 e st 3995 4020
3.16 | ARSI SpE R o onovio et st | mm 4125 4150
3.17 | Ajuste lateral do garfo (fora dos garfos) maximo/minimo W5 mm 1060/250 1060/250
Performance
4.01 | Velocidade de deslocamento (carregado/descarregado) km/h 17/18 16.5/17.5
4.02 | Velocidade de elevagdo (carregado/descarregado) mm/s 340/460 325/450
4.03 | Velocidade de descida (carregada/descarregada) mm/s -/500 -/500
4.04 | Nivelamento (carregado) % 18 15
4.05 | Forca maxima de tragéio (carregada) N 21700 21700
4.06 | Tempo de aceleragédo (10m) (carregado/descarregado) s 47/4.5 49/4.7
Peso
5.01 | peso total (com/sem bateria) kg 4450/4100 5060/4710
5.02 | carga por eixo: sem carga, dianteiro/traseiro kg 2050/2400 2240/2820
5.03 | carga do eixo: carregado, dianteiro/traseiro ke 6770/680 7760/800
Bateria
6.01 | Tensdo/capacidade da bateria V/Ah 80/404 80/404
6.02 | Peso da bateria kg 350 350
Motor e controlador
T7.01 | Poténcia do motor de acionamento (s2-60min) kw 16.6 16.6
T7.02 | Poténcia do motor de elevagé&o (s3-15%) kw 13.5 13.5
7.03 | Modo de controle do motor de acionamento MOSFET/AC MOSFET/AC
7.04 | Modo de controle do motor de elevagéo MOSFET/AC MOSFET/AC
Qutras
8.01 | Freio de servico/freio de estacionamento Hidrdulico/mecdanico Hidrdulico/mecénico
8.02 | Pressdo de trabalho do sistema hidrdulico Mpa 21 21
8.03 | Tipo de controle de acionamento ZAPI/INMOTION ZAPI/INMOTION




Mastro de 3 estdgios com visdo ampla modelo de mastro

Altura C idade d do li A incli g
M%deelo mc'lé(imc (centrcci)pduec ::cxt:'g?: Sggr?\rr?g (ka) Arlrsgggrgoz:r?wln?)o Al(tggqueenilgsvtao C(1r?1 m{e Aggﬁafﬁgnﬁ,'% %O Peso (kg)
t -
mastro eler\;]crgoo 3 3.5t 3-3.5 3t 3.5t 3-3.5t 3t 3.5t
ZSM470 4700 2700 2900 2230 1140 1048 6/6 4795 5375

Note: (1) * Refere-se a capacidade nominal com pneus dianteiros duplos ou pneus largos;
(2) 3-3.5t: Altura de elevagéo livre aumento de 520mm sem encosto;
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(45) 3306-8749 0

Av. Aracy Tanaka Biazetto, 6508 - Q

Regido do Lago, Cascavel - PR

Acesse nosso site e confira a linha
completa de produtos:

www.xelmag.com.br




