GUIA DE INSTALACION DE CAMARAS ANPR /' Ticket

Dahua ITC413-PW4D - Configuracion y posicionamiento para lectura de matriculas SOLUCIONES PARA

ESTACIONAMIENTOS

VISTA SUPERIOR (PLANTA) - ANGULO HORIZONTAL

Posicionamiento lateral de la camara respecto al eje de circulacién

> 30° . La camara puede instalarse
- desplazada lateralmente.
T o El dngulo horizontal (Pan)
—_— /] no debe superar 30° respecto
= 7 g al eje de circulacion.
_— < 30° _Ejede
@iy = circulacion Dentro de £30° se obtiene
una mejor lectura de las
~~_y matriculas.
e Fuera de este rango (> 30°)
o R .
>30 = se incrementan los errores
e de lectura.
B Se recomienda evitar
il obstéculos que dificulten
4 ; - la vision (carteles, columnas,
CAMARA CENTRADA (0°) CAMARA DESPLAZADA (< 30°) CAMARA DESPLAZADA (> 30°) barreras (etc )
Angulo horizontal = 0° Angulo horizontal dentro del rango. Angulo horizontal fuera del rango. 3 2t
& ~— ’/’/ - f// s
- <30° B >30°
LS A S s
No dado. Mayor probabilidad de errores

Posicion ideal. Lectura dptima de matriculas. Posicion valida. Buena lectura de matriculas. e e cT i do i tlas!

El angulo horizontal (Pan) se mide respecto al eje de circulacion, no es necesario que la camara esté centrada en el carril.
Una correcta ubicacion lateral permite un funcionamiento 6ptimo.

VISTA LATERAL - ANGULO VERTICAL (TILT)

Inclinacion de la cAmara respecto a la matricula

La camara debe inclinarse hacia
la matricula (hacia abajo).

i El &ngulo vertical (Tilt) no debe
superar 30° respecto a la matricula.

Altura de ~
instalacion ~ A mayor distancia de captura, mayor
(He) N debe ser la altura de instalacion.
(ver tabla)
\ Una correcta inclinacion mejora
el enfoque y la lectura de las matriculas.
—

Evitar angulos muy pronunciados

Distancia de captura (D A by ;
U SutaneriD) que generen distorsion de la imagen.

(ver tabla segtin modelo)

CAMARA MUY ARRIBA o INCLINACION CORRECTA 0 CAMARA MUY ABAJO
Angulo vertical mayor a 30° (error) Angulo vertical dentro del rango (< 30°) Angulo vertical mayor a 30° (error)

00000

an,
- J\ ~~
Ol
b b« > 30 .
N
N
N
N
N
La matricula se ve muy pequefia y con distorsién. Buena lectura de la matricula. La matricula se ve en angulo y con distorsion.
Mayor probabilidad de errores de lectura. Imagen nitida y sin distorsiones. Mayor probabilidad de errores de lectura.

El angulo vertical (Tilt) se mide respecto al plano de la matricula, no respecto al suelo.
Mantener el Tilt < 30° asegura una imagen nitida y sin distorsiones, permitiendo una lectura confiable de las matriculas.



GUIA DE INSTALACION DE CAMARAS ANPR /' Ticket

Dahua ITC413-PW4D - Configuracion y posicionamiento para lectura de matriculas SOLUCIONES PARA
AR

ESTACIONAMIENTOS

VISTA LATERAL - ALTURA'Y DISTANCIA DE CAPTURA

A mayor distancia de captura, mayor altura de instalacion para mantener un angulo vertical < 30°

CORTA DISTANCIA

Distancia de captura: 5 m
Altura de instalacion: 1,8 m
Angulo vertical: < 30°

DISTANCIA MEDIA

ﬂﬁ
g
#
-

Distancia de captura: 15 m
Altura de instalacion: 2,5 m
Angulo vertical: < 30°

D=15m
|
T' - LARGA DISTANCIA
40m £30° T ' Distancia de captura: 30 m
l Altura de instalacion: 4,0 m
1 Angulo vertical: < 30°

D=30m

La altura de instalacion debe ajustarse segun el modelo de cdmara, la distancia de captura y las condiciones del lugar,
manteniendo siempre un angulo vertical (Tilt) < 30° respecto a la matriculla.

DISTANCIAS Y ALTURAS RECOMENDADAS | INCLINACION DEL HORIZONTE CONECTIVIDAD DE LA CAMARA

Segln modelo de camara (Dahua ITC(T413-PW4D) Rotacién de la camara (Roll) Esquema de conexion en red (PoE)

El horizonte de la cdmara no debe estar inclinado.

El angulo de rotacion (Roll) debe mantenerse dentro de
+5° para asegurar una imagen correcta y una 6ptima
lectura de las matriculas.

INTERNET

1 Z3
DHI-ITC413-PW4D-Z1 DHI-ITC413-PW4D-23 CORRECTO (5 5")
Lente motorizada Lente motorizada Horizonte nivelado o con una leve inclinacion
2~ 8 mm 8 ~ 32 mm dentro del rango permitido. ROUTER
Uso recomendado: 3 — 8 m Uso recomendado: 6 — 20 m (Acceso a Internet)

Z1 - Instalacién recomendada Z3 - Instalacion recomendada
(carril 3 -4 m de ancho) (carril 3 —4 m de ancho)

Altura  Distanciadecaptura  Ancho decarmil  Altura  Distancia de captura  Ancho de carril
(m)  recomendada(m)  detectado (m) (m)  recomendada (m) detectado (m)

CAMARA Z1/ 73 SWITCH PoE

12 328 3-4 20 6-10 3-4 (Alimentada por PoE) (Alimentacién y datos)
15 4-8 3.4 25 6-12 Sk Sin fuente externa

30 6-15 3-4
18 42-8 3-4 35 617 T
20 45-8 3-4 40 1-195 3-4 o

e i INCORRECTO (> 5°)

50 85-20 3-4 Horizonte inclinado fuera del rango. ;

Puede generar errores en la lectura de las matriculas.
55 85-20  3-4 AT O
6,0 10-20 3-4

PC
(Software de gestién)
Z3 — Escenario para carriles mas anchos

(carril 6 — 8 m de ancho) Las camaras Z1y Z3 se alimentan por PoE

(Power over Ethernet), no necesitan fuente de alimentacion externa.
Altura (m) Distancia de captura recomendada (m) Ancho de carril (m)

30 12-15 6-8
35 12-17 6-8 ———— =
40-860 12-20 6-8 - s Roll: 8°

El switch PoE suministra energia y datos a la camara
por el mismo cable de red (UTP).

El router brinda acceso a Internet para la camara y para la PC.

* Los valores son In§ recomendados por Da!lua en sumanual de indalagi['m. El ngulo de inclinacién del horizonte (Roll) debe Q Se recomienda cableado UTP Cat 5¢ o superior.
* Pueden variar segin el entorno, iluminacion, tipo de matricula y velocidad del mantenerse entre -5° y +5°.

e : Una correcta nivelacion asegura una imagen estable , ] I X
« Se recomienda realizar pruebas en el lugar para ajustar los parémetros. y una mayor precision en el reconocimiento de matriculas. o Verifique que el switch PoE tenga suficiente potencia

* Ambos modelos (Z1y Z3) permiten ajuste de zoom y foco de forma remota. disponible para todas las cdmaras conectadas.



