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Estimado cliente,

En nombre de tod8TM Robotigsdeseamos que sientas la mayor confianza hao#otros y tengas la
seguridad de que estamos comprometidos en ofrecerte equipos de excelente calidad, ya que tomamos en
cuenta las necesidades y competencia dentro del mercado, por lo que ofrecemos a nuestros clientes
equipos que cuentan con los mejoremponentes.

Tu ploter de cort@rimepertenece a la categoria mas alta que se denota en los acabados profesionales
del equipo, asi como también la alta velocidad y precision de corte, dicha velocidad y precision se deben a
gue la gama Prime tiene uno deslmejores servomotores del mercado. Ademas, con la nueva funcion

ffFYIRF &/ 2NIS RSaAaRS ! {.é3 LIRRNIa NBIfATIFNI O2NIiSa

ploter a una computadora, incluso después de reiniciar el equipo podras utilizarAasfufic &/ 2 LA | & €
permite el uso del dltimo archivo que se corto6.

Sabemos que la gama Prime de nuestro pléter tiene muchas ventajas que te ayudaran a sobresalir en este
mercado tan competitivo, por lo que ponemaos en tus manos este manual que fue disedfiablorgdo

para ti, esperando que encuentres clara la toda informacion brindada para lograr utilizar tu equipo Pléter
de Corte: Prime con el mejor desempefo posible.

La lectura de este manual es esencial, puesto que, su objetivo principal es indicadedaterso y
mantenimiento del equipo. En caso de tener comentarios o dudas comunicate con nosotros a los siguientes
ndmeros de contacto:

Teléfonos de Centro de Servicio y Sopo(gl) 1306 9219 y (81) 1306 9220
Chat en Linea a través de nuestro Skiteb; www.stmrobotics.com

STM Robotics
Cutting Technology Professionals



STMROBOT Equipo Ploter |

CUTTING TECHNDOLOGY PROFESSIONALS

|
Indice
1. CONTENIDO DEL RAETE Y ACCE S ORI S .. ittt ittt ittt et tteseestesteeteetteteeseessentereeteerrereeneenees 2
1.1 DENTRO DE LA CAJA cetueeuteniittittttttst st ameeeaseasssstsssa st st eastsimrs s s s easeartasts et seassnsmrenrerrearsrnesnsenss 2
A I =N =T 1 0 = < [ 2
2. PRECAUCIONES PRBE\A LA INSTALACIOBEL EQUIPO......ceiiiiieetieessessinsseeeresessssseeessseneeeeasas 3
2. L ENSAMBLE DE LA BASE . et ttnttuttttttttn ettt ss sttt ta et ta st sa—ea ettt sttt st renseaetamrss st senrenneens 3
2.2MONTAJIE DE LA NAVAEDALA PORTA NAVAJAS. ..ttt ttteteeetnttnsesimsesnssnsenssssesstssesnseseimressessesnseneens 3
2 B ATUSTE DEL VINIL ettt et e et e e e e et e e e e e e e e et e et e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eennns 3
M
3. INSTALACION DEDUEP O & 5
_{
3.1 PRECAUCIONES ANTESOBIENZAR. ... .ceuteuttsntensteses o sssssssssassssessessssamaseresenarenaeenereraeenaeenas 4 —
B 2 BN SAMBLE DE LA BASE. ... eeite et et 4 g
3.3ALSTE Y COLOCACIONLBE NAVAJAS Y DEABRTA NAVAIAS. .. eueteeteeteteeeeeeee e iesetaesaesasesensensenaenns 7
—]
4. INSTALACION DERFGRAMA: STM ROBOFIDESIGN. ..t reeeeteteeereeeseeesiereeeesaeseeeseaseseeeseasseeeen: 9 2
) I
B) REQUISITOS MINIMOSEEESTEMA . .....uuuturtrutunreereeserreeeeeseresaeessasassseenansaeesssannaanaaasnssssssssssssnssssnens 9 3
©) PROCESO DE INSTALACIQ. ...ttt 9 o
—
5. PANEL DE CON T RO .ttt ittt ittt ittt ittt s iet et teee teesset s teteseeatee e amteentees teenseestesnteesteestanteenseenreenseene 16 O
o
B =<
6. CALIBACION DEL EQUILP . .. itutitiii it eie e iee et ettt ettt see s seeaseeasee s aeteeseeaseeasesseenseessessemreenseenses 17
T
7. PRUEBA DE CORTE ...ttt ittt ittt ittt ettt tee s tee s seetee s sesseeesseessenttnsseessesamaaeesseesasenseenseees 19 L
(]
M
m
wn
wn
O
-
-
—
wn




.EqLHDU PlOtEP gTImFBDQGYBFHDFES!IDHAS

wm

1. Contenido del paquete y accesorios

1.1Detro de la caja

Equipo Pléter Prime 61 cm 1
Unidn de las columnag41.7 x 11.8 x 3 ¢m
Columna 8 x 12.1 x 3 cin
Patasde base49.7x 5 x 4 cm)
Ruedas (DIA5 x 4 cm)

Cilindro liso DIA 3 x 140.5 ¢jn
Soporte para cilindré\ (24.9x2.1x7.1cm)
Soporte para cilindro B$19x 1.9x 1.7 cm)

Soporte para pléterl(4.8x 128 x 24 cm)
Porta navajas
Guia rapida
Manual

Pdliza de garantia

P R PR R, N NN R M NN R

Kit de accesorios

1.2 Dentro del Kit

Cantdad

Navajagangulo 45°) 2

Navajas (dngulo 60°) 1

Porta plumason pluma 1

Disco de instalacién: STM Robotics Design 1
Tornillocruz cabeza redonda y punta ag(izlA 8.9 x 22.1 cm) 25

Tornillo cruz cabeza redonda con arandela y punta plana (DIA 12.3 x 9.5 cm)

Tornillo cruz cabeza redonda con punta plana (DIA 6.2 x 12.5 cm)

9
6
Cable USB tipo Bipo A 1
Cable serial DB9 1

1

Cable de alimentacion-55 C13
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2. Precauciones previas a la instalacion del equipo

2.1 Ensamble de la base

- Utilice un desarmador tipestrellade 2.5 mny una llave espafiolde 12mm
- Asegurese de realizar el ensamble en un area con suficiente espacio para mover libremente las piezas.
- No utilice fuerza excesiva al ajustar los tornillos.

- Tenga cuidado de no aplastar manos o pies al momeatoolocar el equipo encima de la base.

- Maneje las piezas de la base con cuidado.

2.2Montaje de la navaja en la porta navajas

- Maneje la navaja cuidadosamente y evite tocar el filo.

- Utilice el estuche de porta navajas para guardar las navajas que no utilice.

2.3 Ajuste del vinil

- Asegurese que el equipo esta en reposo antes de colocar el vinil.

- En caso de reutilizar un vinil verifique que al bajar los rodillos de presiéon no se encuentren en el mis
camino que un area recortada.

- Asegurese que el vinil no presergugas, que no haya objetos que puedan atascarse en el ploter y que €
vinil pueda deslizarse libremente.
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3. Instalacion del equipo

3.1Precauciones antes de comenzar

- Por favor realice el ensamble entre 2 0 mas personas.
- Tenga cuidado de no aplastar manosiespl momento de colocar el equipo encima de la base.
- Maneje las piezas de la base con cuidado.

3.2Ensamble de la base

Figura 3.1Antes y después de armar la base para pléter (desarmada y armada respectivamente).
Paso 1.Tome las patas de la base y con la llave espafole2 mmenrosque las ruedas a ellas.

O—UH

Figura 3.2Ruedas atornilladas a las patas.
Paso 2 Fije ambas patas de la base a las columnas con los tomdlpsinta de agujdal como se muestran la

oFigura 3.3.

Figura 3.3Patas atornilladas a las columnas de la base
Paso 3 Fije las columnas a los extremos de la union de columnas utilizando los tateiflemta de aguja
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Figura 3.4Columnas y unién de columnas.
Paso 4.Tome bs soportegara cilindrosi | ¢ & & . ¢ Y&iguiallB yRaomilleSaghbaé piezasilizando
los tornillos de cabeza redonda y punta plana

Figura 3.5Antes (izquierda) y después (derecha) de armar ambos soportes para cilindros.
Paso 5.Atornillecon los tornillos de punta de agugm ambas columnas los soportes de los cilindros.

Figura 3.6Soportes de cilindro fijos a la columna.
Paso 6.Pongdos cilindros en las hendiduras de los soportes.

Figura 3.7Cilindros sobre hendiduras.
NOTA La posicién de los cilindros en las hendiduras puede varias dependiendo del rollo de material utilizado.

Paso 7.Atornillecon los tornillos de cabeza redonda con arandela y gpptanados soportes para pléter en la parte
adzZLISNA2NJ RS fFa O2fdzvyl a LIFNdra 3BAZ2 | INaE SFdzND 2/ R2 &
orientados hacia el centro de la base.
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Figura 3.8Soporte para pléter atornillado a columna.
Paso 8.Coloque el equipo encima del soporte del pléter asegurese que las patas del pléter queden dentro de los
orificios del soporte.

Figurzi 3.9%Patas del pléter dentro de los orificios.
Paso 9/ 2y SOUGS St SEGNBB2 REESOl1dzSNIG £ . Ij de8 LE2S ¢Sy 0dzSy i N> Sy
deO2 NI S & St SAEGINBYWY !LJdzSNiRLIR {¢ RS &dz O02YLdzil R2 NI o

Figura3.10 6t S ! {. GALR a.¢ & a!é¢ oOoATljdzASNRZ & RSNBOK?
Paso 10Conecte el cablde corriente al equipo (lateral izquierdo) y enchufe a la corriente eléctrica.

Figura 3.11L ateral izquierdo.
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3.3Ajuste y colocacion de las navajas y de la porta nhavajas

El ajuste de la navaja es esencial para el proceso de corte, ya que define la precisiddadaebtorte, asegurese
de prestar gran importancia al proceso de ajuste y colocacion.

Paso 1.Desenrosque la tuerca superior hasta retirar la cubierta de la porta navajas.

Figura 3.12Porta navajas.
Paso 2 Elija una de las navajas de su kit y retire la proteccion del fila davaja.

Paso 3. Agarre la navaja con mucho cuidado e introddzcala en el orificio de la porta navajas.

Figura 3.13Muestra de cdmo se debe introducir la navaja.
Paso 4.Coloque la cubierta nuevamente y enrosque la tuerca superior hasta que la punta de la navaja sobres:

entre 0.5mm hasta 1mm.

Paso 5.Para instalar la porta navajas verifigue que su ploter esté apagado. Coloque la porta navajas en el sujet:
gue se localiza en la parte frontal del equipo, al lado del cabezal.

Figura 3.14_ugar del sujetador para porta navajas.
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Paso 6.Desenrosque etornillo del sujetador, esto le permitira poner la porta navajas, debera ponerla en la
hendidura horizontal asegurandose que la pestafia de la porta navajas este en contacto con el sujetador.

Paso 7. Cierre nuevamente el sujetador y enrosque el tornillo del sujet.

Figura 3.16Montaje de la porta navajas en sujetador.
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4. Instalacion del programa: STM Robotics Design

El programa de disefio STM Robotics Design estd pensado para permitir al usuario el macejdeblas vectores
ylo imagenes que desea cortar, al mismo tiempo, ofrece una agradable interfaz que facilita el trabajo.

Requisitos minimos del sistema

Procesador: CPU de doble niicleo a 1GHz.

Sistema operativo: Windows XP/7/Vista/8/10 (32 o 64 bit).
Memoria RAM: 1GB.

Espacio de almacenamiento: 4GB.

Memoria grafica: 128MB (Tarjeta dedicada/integrada).
Conexién a internet.

=A =4 =4 -4 -8 -4

Proceso de instalacion

Nuestro software STM Robotics Design cuentadmsiopciones de instalacién, en caso de no contar conaiarle
de CD, usted puede hacer referenci@ako 1 el cual indicar4 como instalar el programa haciendo uso Unicamentd
de su codigo de activaci@internet En caso de contar con un lector de CD, inserte el CD para iniciar la instalaci
y @ntinde las indicaciones desdeRaso 4

Paso 1.En nuestra paginavw.stmrobotics.com RSy & N2 R Shescardab @i su Re2siorRafiquitida,
ya seadSTM Robotics Desigio 6STM Robotics Desigireé K 31 Of A O aDReschidd SIKEJ
obtener el archivo de instalacion

31 9uUliLLnN3

1
H

Paso2l F 31 R206tS8 OtAO &a20NB St IndtaNSRVRAB&icsTeSgn A VIB KE A §F

Cancel

instalacion del programa de disefio. T
Paso 3.Iniciara el proceso de instalacion y se mostrara la ventana de extraccion. O
STM Rebetics Design - * —
O
a 7o >
<
Extracting TESTLE™1.EXE
o
Figura 4.1Extrayendo archivos. By
Paso 4.A continuacién, se le mostrara la siguiente ventana con las opciones de idieleeciene el idioma ()
GEspaiidd & CKilFAdBceMak. « M
m
Select Setup Language > )]
[ Select the language to use during the wn
El‘lj installation: —_—
(]
Espariol “ -
-
—
un

Figura 4.2Seleccion de idioma.
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Paso 5.En el siguiente recuadro se mostrara la bienvenidasidtente de instalacigndebajo encontrarados
opcionespara continuaK I 3  Of A OSiQuientéS® o 2G5y a

m

nstalar - STM Robotics Design — %

Bienvenido al asistente de
instalacion de STM Robotics
Design

Este programa instalara STM Robotics Design - (2018-06-15)
en su sistema.

Se recomienda que derre todas las demas aplicaciones antes

= de continuar.

Haga dlic en Siguiente para continuar, o en Cancelar para salir
de la instalacién,

ROBOTICS
CUTTING
TECHNOLOGY
FROFESSIONALS

Concei

Figura 4.3Ventana de bienvenida al asistente de instalaclérSTM Robotics Design.
Paso 6.Lea el Acuerdo de Licencia de STM Robotics Desiigsta de acuerdo con el mismo, seleccione la opcién

GEstoy de Acuerdo & KI 3| OfSkgent@yp St o205y a

nstalar - STM Robotics Design — %

Acuerdo de Licencia
Por favor, lea la siquiente informacidn de importancia antes de continuar.

Por favor, lea el siguiente acuerdo de licencia. Debe aceptar los términos de este
scuerde antes de continuar can la instalacidn.

A FUTURE CORPORATION PTY.LTD. ~
SOFTWARE LICENSE AGREEMENT

I. IMPORTANT: THIS IS A LICENSE, NOT A SALE. PLEASE READ THE TERMS

IAND CONDITIONS OF THIS SOFTWARE LICENSE AGREEMENT CAREFULLY

BEFORE USING THE SOFTWARE (HEREAFTER “AGREEMENT"). BY SELECTING

ITHE “| ACCEPT THE AGREEMENT" OR “AGREE” OPTION(S) AND CLICKING

“NEXT", OR OTHERWISE INDICATING ASSENT ELECTRONICALLY, OR

INSTALLING THE SOFTWARE, YOU ACCEPT AND AGREE TO BE BOUND BY AND v

(®) Acepto el acuerdo
(O No acepto el acuerde

< Atrds Siguiente > Cancelar

Figura 4.4Acuerdo de licencia para uso de software.
Paso 7 Escriba el numero de serimpresoen la etiquetadentro de la caja del CD de instalacion y haga clic en el

0 2 ( Siguiedté

nstalar - STM Robotics Design - X

Product Information
Enter Product Serial Number (PSI)

Please enter your Product Serial Number and dick Next to continue.

Product Serial Number (PSN):

< Atrds Cancelar
Figura 4.5Activacion de licencia.
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Paso 8.Lea el Acuerdo de Licencia para el uso de la herramienta GPL Ghostscript, si esta de acuerdo con el mis
aSt SOOA 2 yAceptolel adueddA 2y Kd I OfSkient&yp St o205y a

nstalar - STM Re - *

Acuerdo de Licencia
Por favor, lea la siquiente informacidn de importancia antes de continuar.

Please read the following License Agreement for GPL Ghostscript. This is provided
under the GNU Affero General Public License.

[GPL Ghostscript is provided to you at o charge and without any warranty of any A
kind express or implied as set forth in this Agreement.

You hereby acknowledge and agree with A Future Corporation Pty. Ltd,

(hereafter "Future Carparation”) that GPL Ghostscript is provided to you under

the GNU Affero General Public License (as set forth below) and that GPL

(Ghostscript is not a licensed Future Corporation software product nor is Future
(Corporation assodated with, or connected to, the Authors or suppliers of GPL
(Ghostscript. You further acknowledge and agree with Future Corporation that

IGPL Ghostscript is provided as an alternative postscript interpreter to any

[postscript interpreter you may choose to use and that no Future Corporation ¥

(®) Acepto el acuerdo
(O No acepto el acuerde

<Atds Cancelar
RS Y Fjgura 4.6Acuerdo deJicengia para usovde Ghovstgcript; o o
Paso9{ St SO0OA2YS I doAOlI OAsy R2YRS RS&SIF 8 §FHh T RYFNXS
caso de preferir la ubicacion predetermina@acomendadda 2 f 2 KI 31 OSiguiéntéSqy St

nstalar - ST e

Seleccione la Carpeta de Destino
éDonde debe instalarse STM Robotics Design?

€] programa instalard STM Robotics Design en |z siguiente carpeta.

Para continuar, haga diic en Siguiente. 5i desea seleccionar una carpeta diferente,
haga dic en Examinar,

\c:\nmgram Files (%86) \FutureCorp\STMR oboticsDesign Examinar...

Se requieren al menos 13.2 MB de espacio libre en el disco.

< Atrds Siguiente > Cancelar

Figura 4.7Directorio de instalacion.
Paso10{ St SOOA2yS St aAxaidSYlI RS dzyA Rl RSiguieR&Ed adz LINEFSN

Default Units
Select Default Units

Please select the urnits (measuring system) you would like to use

(® Metric (mm)
O Inches (in)

<Atds Cancelar
Figura 4.8Seleccion del sistema de unidades.
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Paso 11Seleccione el modelo correspondiente al equipo wddo (Prime for servp y haga clic en el botén
oSiguienteé @

m

nstalar - STM Robotics Design — %

Install Cutter Driver
Choose a Cutter to automatically install the driver.

Select your Cutter Model...

MNone ~

No Driver will be installed.

< Atrts e

A . Figura 4.98elecci9n de merIo a utilizar. . .
Paso 12 SNA FAljdzS jdz§ tF& R2a&a Ol airttla Syt Sgueht&ktba SadsSy a

w

oboti

nstalar - ST

Seleccione las Tareas Adicionales
&Qué tareas adidonales deben realizarse?

Selecdone las tareas adicionales que desea que se realicen durante la instalacidn de
STM Robotics Design v haga dic en Siguiente.

Iconos adicionales:

Crear un icono en &l escritorio
Other tasks:

Install Thumbnail Previewer

< Atrts e

Figura 4.100pciones de acceso directo e instalaciorpdevisualizador.
Paso 13Comenzara una barra de carga indicando el progreso de la instalacion, al completar la barra aparecera una

Sy ityl AYRAOIYR2 &dz FAYIEATFOAsysS KI3IF OtA0 Sy &t

nstalar - STH Robotics Design - X

Instalando
Par favor, espere mientras se instala STM Robotics Design en su sistema.

Installation Complete!
5TM-RoboticsDesign CUT=ARMS

oK

Cancelar

Figura 4.11Proceso de instalacion.
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Paso 14t SNA FA |j dzS FjexSar STM RabiciDesigff 84 (S &St SOOA 2 y I RAnalizag ® 3t

nstalar - STM Robotics Design —

Completando la instalacion de
STM Robotics Design

€ programa complets la instalacién de STM Robotics Design en
su sistema, Puede ejecutar la aplicacién hadendo dic sobre el
icono instalado.

Haga dic en Finalizar para salir del programa de instalacidn.
Ejecutar 5TM Robotics Design

CUuTTInGg
TECHNOLOGY
PROFESSIONALS

[E=]

Figura 4.1ZFin de la instalacién.
Paso 15Una vez finalizada la instalacidn, el programa empezara a ejecutarse, y se presentara la siguiente ventang

unavez que veamast NBaa | y& 1 présionamod auglduikryedzSpsra proceder al siguiente
paso.

Figura 4.13Actualizacion de permisos.
Paso 16 A continuacion, se mostrara la siguiente ventana para la actualizacién del programa, presiorarersok U

Figura 4.14Actualizacién del programa.
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