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1.1.1.1. 시스템시스템시스템시스템    특성특성특성특성    데이터데이터데이터데이터    모니터링모니터링모니터링모니터링    기능기능기능기능    

1 
시스템시스템시스템시스템 특성특성특성특성 데이터데이터데이터데이터 

모니모니모니모니터터터터링링링링 기능기능기능기능 
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1. 시스템시스템시스템시스템 특성특성특성특성 데이터데이터데이터데이터 모니터링모니터링모니터링모니터링 기능기능기능기능 

 

(1) 티치펜던트에서 특성 데이터 상시 모니터링  

 

(2) 『[PF1]: 서비스』 → 『1: 모니터링』 → 『11: 시스템 특성 데이터』 선택합니다. 

 

   
 

 
 

(3) 최대치 수동 Reset : R300  

시스템 특성데이터 중 각종 최대치를 리셋(reset)하여, 최대치 모니터를 재실행합니다. 
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(4) 각축 전류 옵셋  

 

� 각축의 U,V 상전류 Offset 을 Amp 로 나타냅니다.  

� 상전류 Offset 갱신은 모터 Off 때에만 실행합니다.  

 

   
 

(5) 각축 부하율과 최대부하율  

 

� 정격토크 대비 현재토크를 순시 부하율[%]로서 모니터링  

� 제어기 전원 On 이후 각축에서 발생한 토크의 최대치  
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(6) 각축 위치편차와 최대치  

 

� 엔코더 bit 량으로 표시  

� 제어기 전원 On 이후 각축에서 발생한 위치편차의 최대치  

 

 
 

(7) 각축 외란 토크와 최대치 : 동력학 모델 등록 기종만 지원  

 

� 제어기 전원 On 이후 각축에서 발생한 외란 토크의 최대치  

� 외란토크 최대치 관리는 수동 Jog 와 재생중에만 실행합니다.  

건(GUN) 가압 동작 등에서는 실행하지 않습니다.  
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(8) 각축 외란 토크 변화율과 최대치 : 동력학 모델 등록 기종만 지원  

 

� 제어기 전원 On 이후 각축에서 발생한 외란 토크 변화율의 최대치  

� 외란토크 변화율 최대치 관리는 수동 Jog 와 재생중에만 실행합니다.  

건(GUN) 가압 동작 등에서는 실행하지 않습니다.  
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2.2.2.2. 프로그램프로그램프로그램프로그램    진단진단진단진단    기능기능기능기능    

2  
프로그램프로그램프로그램프로그램 

진단진단진단진단 기능기능기능기능 
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2. 프로그램프로그램프로그램프로그램 진단진단진단진단 기능기능기능기능 

 

(1) 『[PF2]: 시스템』 → 『1: 사용자 환경』 → 『17: 프로그램 진단파일 작성』 

 

   
 

 
 

� 프로그램 : 진단 대상의 로봇 작업 프로그램 번호 

  

� 파일번호 : 진단 결과를 저장할 파일 번호 (ROBOT.R01~R99)  

 

� 프로그램 1Cycle, 연속 재생시 report 파일 작성  

 

� 프로그램 연속 재생시 상시 갱신 

  

� 내부정지나 외부정지, 모터 Off, Emergency 등이 발생하면 진단 결과 파일을 갱신하지 

않습니다.  

 

� 프로그램 CALL 이 발생해도 진단 기능은 유효합니다.  

 

� 프로그램 JUMP 가 발생하면 진단 파일을 갱신하지 않습니다.  

 

� 사용자는 주기적으로 표준 작업프로그램의 진단 파일을 작성하여 로봇의 상태를 

관리할 수 있습니다.  
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2.1.2.1.2.1.2.1. 프로그램프로그램프로그램프로그램    진단진단진단진단    결과결과결과결과    파일의파일의파일의파일의    내용내용내용내용    
 

(1) 프로그램 기본 데이터  

로봇타입, 총축수, 프로그램 번호, 총스텝수, 재생속도 비율, 실행시간, 작성일시  

 

(2) 진단 데이터  

전류 Offset, 평균/최대 부하율, 정격토크 초과시간, 평균/최대 위치편차  

 

 

 

2.2.2.2.2.2.2.2. 프로그램프로그램프로그램프로그램    진단진단진단진단    결과결과결과결과    확인확인확인확인    
 

프로그램 진단 결과는 파일로 저장되어 HRView 등을 통해서 컴퓨터로 저장하고 컴퓨터에서 확인할 

수 있지만, 직접 티치펜던트에서도 최종 결과를 확인할 수 있습니다.  

 

(1) 『[PF1]: 서비스』 → 『7: 시스템 진단』 → 『8: 프로그램 진단』 
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3.3.3.3. 데이터데이터데이터데이터    수집수집수집수집    기능기능기능기능    

3  
데이터데이터데이터데이터  

수집수집수집수집 기능기능기능기능 
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3. 데이터데이터데이터데이터 수집수집수집수집 기능기능기능기능 

 

(1) 데이터 수집 결과 파일 : ROBOT.GD0~GD9  

HRView 를 통해서 backup 하여 관리 가능  

 

(2) 사용자 메뉴  

『[PF1]: 서비스』 → 『9: 데이터 수집』 기능 

 

   
 

 
 

� 수집결과 저장 파일번호 지정 : ROBOT.GD0~9  

 

� Sampling time 지정 : 최소 10msec  

 

� 파라미터  

12 개의 파라미터까지 동시에 수집 가능  

파라미터 종류는 PF1[도움말] 키를 눌러서 설명서를 참조하여 입력 가능 

  

� 최대 수집 시간 : sampling time 과 파라미터 수에 따라서 자동 계산  

 

(3) 데이터 수집 명령  

 

� GATHER var  

var = 1 : 데이터 수집 시작  

var = 0 : 데이터 수집 종료, 최대 수집 시간이 되면 자동 종료  
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� 작업프로그램 1Cycle, 연속 재생시 데이터 수집  

스텝 go/back 이나 1 스텝 재생시에는 데이터를 수집하지 않음.  

 

� 내부정지나 외부정지, 모터 Off, Emergency 등이 발생하여도 데이터를 수집.  

데이터 수집이 시작된 이후에는 종료 명령을 만나거나 지정된 시간동안 수집.  

 

� 데이터 수집 파일은 항시 갱신합니다.  

 

(4) 수집 데이터 설정 방법  

 

� 파라미터 번호 4 자리 : [ABCD]  

 

� [AB] : 축번호  

0 은 축과 관계없는 파라미터  

1-12 는 해당축 번호  

 

� [CD] : 파라미터 번호  

 

① AB=0 인 경우  

00: 파라미터 지정 없음  

01: 툴끝 X 위치  

02: 툴끝 Y 위치  

03: 툴끝 Z 위치  

31~46:  범용입력신호 DIW01(DI16:DI1) ~ DIW16(DI256:DI241)  

71~86:  범용출력신호 DOW01(DO16:DO1) ~ DOW16(DO256:DO241)  

 

② AB=축인 경우  

00: 파라미터 지정 없음  

01: 각축 각도  

02: 각축 속도  

03: 각축 부하율  

04: 각축 위치편차  

 

� 『[PF1]: 도움말』키를 눌렀을 때, 파라미터를 설정하는 도움말이 표시됩니다.  
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(5) 수집 결과 파일 내용 

 

� Parameter number  

1    2    3   31   46   71   86  101  102  103  104  201  

 

� data  

1  -284.063 1800.016 2276.735 0101010101010101 0000000000000000  

0000000000000000 0000000000000000 9.446 -5.132 0 0 84.380  

2  -284.063 1800.016 2276.735 0101010101010101 0000000000000000  

0000000000000000 0000000000000000 9.446 -5.235 0 0 84.380  

3  -283.996 1800.019 2276.680 0101010101010101 0000000000000000  

0000000000000000 0000000000000000 9.444 -5.338 0 0 84.382  

          :  

          :  

 

� 1 축 각도 수집 데이터 표시 ( by MS Excel )  

 
 

◆◆◆◆    기타기타기타기타    ◆◆◆◆    

 

(1) 메인 CPU 버전   

� V10.07-15 이후  

 

(2) 서보 DSP 버전  

� V4.17 이후  
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