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1. 개요개요개요개요 

 

1.1.1.1.1.1.1.1. 시스템시스템시스템시스템    개요개요개요개요    및및및및    구성구성구성구성    
 

HRVision (OCV)는 자동차 엔진 공장 내 실린더 블록이나 헤드에 타각된 문자 및 

기호를 검출/판독하여, 생산 공정을 지원하는 문자인식 소프트웨어 입니다. 

 

HRVision (OCV)는 PC, Frame Grabber, DIO 보드, 카메라, 조명장치 등의 하드웨어와 

HRVision (OCV) 소프트웨어로 구성되어 있습니다. 

 

사용자는 HRVision (OCV) 프로그램을 이용하여 문자인식용 비전 시스템의 설정 및 

운전작업을 수행하게 되고, 문자계측 결과는 시스템 동작을 중앙 관리하는 PLC 

시스템과의 DIO 통신방법에 의하여 전송하게 됩니다.  
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1.1.1.1.1.1.1.1.1.1.1.1. 하드웨어하드웨어하드웨어하드웨어    구성구성구성구성    
 

HRVision (OCV)의 H/W 권장 사양은 다음과 같습니다. 

 

H/WH/WH/WH/W    품목품목품목품목    권장권장권장권장    사양사양사양사양    

CPUCPUCPUCPU    Pentium 4  2.8 GHz 이상 

OSOSOSOS    윈도우 XP 

RAMRAMRAMRAM    512 M 이상 

HDDHDDHDDHDD    80GB 이상 

MonitorMonitorMonitorMonitor    15 인치 LCD 

PCPCPCPC    

CDCDCDCD----ROMROMROMROM    48 배속 

LightLightLightLight    MLR32R-2: LED Ring 조명(엠비전) 
조명조명조명조명    

LLLLED Power SourceED Power SourceED Power SourceED Power Source    MLDR12/10W (엠비전) 

Frame GrabberFrame GrabberFrame GrabberFrame Grabber    8100LVX (Cognex)+OCV 옵션 

CameraCameraCameraCamera    XC-ES50 (Sony) 

LensLensLensLens    35mm (Moritex) : 용도에 따라 변경가능 

Extension TubeExtension TubeExtension TubeExtension Tube    5mm(세이코) : 초점거리 조절용 

비전비전비전비전    시스템시스템시스템시스템    

Camera CableCamera CableCamera CableCamera Cable    HIRAKAWA-FP DR8741 
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설치된 비전 시스템의 상세 사양은 다음과 같습니다. 

 

모델명모델명모델명모델명    외형외형외형외형    상세상세상세상세    사양사양사양사양    

MVSMVSMVSMVS----8100LVX8100LVX8100LVX8100LVX    

 

High speed Frame Grabber 

 

Channel : 1 개 

연결 가능한 카메라 수 : 최대 4개 

연결 방법 : RS170, CCIR 

1/2 slot PCI 

메모리 : Line Buffer 

XCXCXCXC----ES50ES50ES50ES50    

 

1/2" Type CCD 

768(H)×494(V) 

C - Mount 

DC 12V(+9~16V) 

29(W)×29(H)×32(D) mm 

PCIPCIPCIPCI----1761176117611761    

 

8 relay output channels & 8 isolated 

digital input channels 

MLR32RMLR32RMLR32RMLR32R----2222    

 

12V 

Red Color LED Ring Light 

내경 32mm, 외경 72mm 

LED Power Source(MLDR12/10W) 
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1.1.2.1.1.2.1.1.2.1.1.2. 소프트웨어소프트웨어소프트웨어소프트웨어    구성구성구성구성    
 

소프트웨어는 VisionPro 3.5, HRVision (OCV) 소프트웨어와 PCI-1761 DIO 보드용 

디바이스 드라이버 소프트웨어로 구성되어 있습니다. 

 

VisionPro 3.5 는 Cognex Frame Grabber 용 드라이버와 각종 응용 도구들의 설치 

작업을 지원하는 소프트웨어입니다.  

 

HRVision (OCV) 소프트웨어는 현대 문자인식 비전 소프트웨어로서, 프로그램 설치 

및 라이센스 등록과정을 거친 후 사용이 가능합니다. 

 

PCI-1761 DIO 보드용 디바이스 드라이버 소프트웨어는 Advantech PCI-1761 DIO 

보드의 설치 및 운영작업을 수행하는 소프트웨어입니다. 
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1.1.2.1.1.1.2.1.1.1.2.1.1.1.2.1. VVVVisionPro isionPro isionPro isionPro 설치설치설치설치    

 

시스템 상의 모든 응용 소프트웨어를 종료하십시오.  

 

VisionPro 의 설치 CD 를 CD-ROM 드라이브에 넣으십시오. 만약 자동 실행이 되지 

않으면 설치파일 중 setup.exe 를 실행하십시오.  

 

 
 

다음과 같은 설치 화면이 생성되면, 일반적인 윈도우 프로그램의 설치 절차와 

같이 지시에 따라 진행하십시오. 
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다음과 같이 라이센스 사용에 동의하고, 언어를 선택하십시오. 

  
 

사용자 정보를 입력하고, 설치 형태를 아래와 같이 선택합니다. 

  
 

지시에 따라 진행하면 아래와 같이 Cognex VisionPro Documentation 와 Cognex 

VisionPro(R) 가 자동으로 설치됩니다. 
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VisionPro3.5 가 설치되고 나면, Cognex Frame Grabber 드라이버를 설치합니다. 

  
 

다음과 같이 라이센스 사용에 동의하고, 설치 형태를 다음과 같이 선택하십시오. 

  
 

드라이버 설치가 완료 되면, 재 부팅 하십시오. 
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지시에 따라 진행하면, Cognex Frame Grabber 와 관련된 소프트웨어 설치는 

완료됩니다.  

 

만약 VisionPro 3.5 를 설치하지 않고, HRVision (OCV) 프로그램을 실행하신다면 

다음과 같은 경고 창이 발생합니다.  

 

사용자는 “C:\Program Files\Cognex\VisionPro” 가 설치되어 있는지 확인하시고, 

재 설치 하십시오. 
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1.1.2.2.1.1.2.2.1.1.2.2.1.1.2.2. PCIPCIPCIPCI----1761 DIO 1761 DIO 1761 DIO 1761 DIO 보드용보드용보드용보드용    디바이스디바이스디바이스디바이스    드라이버드라이버드라이버드라이버    설치설치설치설치    

 

PCI-1761 DIO 보드에 대한 설치작업은 Device Manager 소프트웨어 설치, 1761 

디바이스 드라이버 설치와 PCI-1761 보드 장착과정으로 이루어집니다. 

 

Advantech PCI-1761 DIO 보드가 설치할 PC 슬롯에 장착되어 있는지 확인합니다. 

PCI-1761 보드가 PC 슬롯에 장착되어 있다면, PC 전원을 Off 하여, PC 에 장착된 

PCI-1761 보드를 제거한 후, PC 전원을 On 하십시오. 

Advantech DA&C Driver 용 설치 CD(Version 2.3 이상)를 CD-ROM 드라이브에 

넣으십시오. 만약 자동으로 실행되지 않으면 설치파일 중 “autorun.exe”를 

실행하십시오.  

 

 
 

다음과 같은 설치 화면이 생성되면, “Continue”버튼을 누르십시오. 

 



    

    

    

    

1111. . . . 개요개요개요개요    
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� Device ManDevice ManDevice ManDevice Manager ager ager ager 설치설치설치설치    

좌측그림의 “Installation” 버튼을 클릭한 후, 우측그림의 “Device 

Manager”를 클릭합니다. 

 

  
 

먼저, “Device Manager”의 설치작업을 진행합니다. 
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설치절차는 일반적인 윈도우 프로그램의 설치 절차와 같이 지시에 따라 진행하면 

됩니다. (Next 버튼 클릭) 

  
 

다음과 같이 설치할 프로그램 폴더를 지정한 후, 매뉴얼 언어를 선택합니다. 

(주의 : 프로그램 폴더는 변경하지 마십시오. 매뉴얼 언어는 영어로 선택합니다.) 

  
 

  



    

    

    

    

1111. . . . 개요개요개요개요    

    

    

    

 

1-13 

 

설치작업이 정상적으로 완료되면, 아래 그림과 같은 위치와 폴더명으로 “Device 

Manager”가 설치됩니다. 
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 � PCIPCIPCIPCI----1761 1761 1761 1761 디바이스디바이스디바이스디바이스    드라이버드라이버드라이버드라이버    설치설치설치설치    

    

좌측그림의 “Individual Derivers” 버튼을 클릭한 후, 우측그림의 “PCI 

Serices”버튼을 클릭합니다. 

        

 
 

“PCI-1761”를 클릭합니다. 

 

 



    

    

    

    

1111. . . . 개요개요개요개요    

    

    

    

 

1-15 

 

설치절차는 일반적인 윈도우 프로그램의 설치 절차와 같이 지시에 따라 진행하면 

됩니다. (Next 버튼 클릭) 
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아래그림의 “Exit”버튼을 클릭하여, “Advantech PCi-1761” 보드에 대한 

디바이스 드라이버 설치작업을 완료합니다. 

 

 
  

 



    

    

    

    

1111. . . . 개요개요개요개요    
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 � PCIPCIPCIPCI----1761 1761 1761 1761 보드보드보드보드    장착장착장착장착    및및및및    시험시험시험시험    

 

PC 의 전원을 Off 한 후, PCI 슬롯에 PCI-1761 보드를 장착합니다. 

PC 전원을 On 한 후, 아래 그림과 같이 “시작 → 모든 프로그램 → advantech 

Automation → Device Manager → Advantech Device Manager”를 선택합니다. 

 

 
 

정상적으로 보드설치가 완료되면, 아래그림과 같이”Advantech Device 

Manager”화면에 ①, ② 목록이 표시됨을 확인할 수 있습니다. 

 

 
 

PLC 와 PCI-1761 보드간의 배선 작업이 완료된 경우에는 Test 버튼을 클릭하여, 

디지털 입출력 시험을 실시할 수 있습니다. 

 

� Digital input 시험 

Digital input 탭을 열어, PLC 에서 PCI-1761 보드로 입력되는 신호를 

확인합니다. 

①①①①    

②②②② 
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� Digital output 시험 

“Digital output” 탭을 열어, PCI-1761 보드에서 PLC 로의 신호 출력 

상태를 확인합니다.(출력 비트 버튼을 클릭합니다.) 

 

 
 



    

    

    

    

1111. . . . 개요개요개요개요    
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1.1.2.3.1.1.2.3.1.1.2.3.1.1.2.3. HRVisionHRVisionHRVisionHRVision    (OCV) (OCV) (OCV) (OCV) 설치설치설치설치    

 

HRVision (OCV) 설치 절차는 다음과 같습니다. 

 

시스템 상의 모든 응용 소프트웨어를 종료하십시오.  

HRVision (OCV)의 설치 CD 를 CD-ROM 드라이브에 넣고, 설치파일 중 

HROCV_Setup.exe 를 실행하십시오.  

 

 
 

다음과 같은 설치 화면이 생성되면, 일반적인 윈도우 프로그램의 설치 절차와 

같이 지시에 따라 진행하십시오  
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HRVision (OCV) 실행 파일들은 “C:\Program Files\HHI Robotics\HRVision OCV” 

폴더에 복사되며, 폴더는 사용자가 임의로 바꿀 수가 없습니다. 

 

  
 

파일 복사 후, 프로그램을 재부팅합니다. 

 

 
 

부팅이 완료되면, 다음과 같은 대화상자가 생성되고 HRVision (OCV) 프로그램의 

설치가 완료됩니다. 

 

 



    

    

    

    

1111. . . . 개요개요개요개요    
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1.2.1.2.1.2.1.2. HRVision HRVision HRVision HRVision (OCV)(OCV)(OCV)(OCV)    실행실행실행실행    
 

HRVision (OCV)를 실행하기 위해서는 아래의 방법들 중 한가지를 사용하십시오.  

 

� 방법 1 

 

1) 시작 버튼을 클릭합니다.  

 

 
 

2) 다음과 같이 HRVision OCV 를 선택하십시오.  

 

 
 

� 방법 2 

 

바탕화면에 있는 HRVision OCV 아이콘을 더블 클릭하십시오.  
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2.2.2.2. 라이센스라이센스라이센스라이센스    입력입력입력입력    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

2  
라이센스라이센스라이센스라이센스    

입력입력입력입력    
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2. 라이센스라이센스라이센스라이센스 입력입력입력입력 

 

HRVision (OCV)를 사용하기 위해서는 라이센스 키를 입력해야 합니다.  

라이센스 키가 입력되지 않은 상태에서는 어떠한 작업도 수행할 수가 없습니다. 

 

2.1.2.1.2.1.2.1. HRVision (OCV) HRVision (OCV) HRVision (OCV) HRVision (OCV) 라이센스라이센스라이센스라이센스    
 

HRVision (OCV)를 사용하기 위해서는 S/W 를 설치한 PC 의 Cognex Frame Grabber 에 

맞는 라이센스 키 번호를 입력해야만 합니다.  

 

공급사로부터 HRVision (OCV)의 사용권리를 구매하실 때 사용할 Cognex 사의 

Frame Grabber 에 대한 “System Serial No”를 알려주십시오.  

 

공급사는 전달해주신 번호에 맞는 키 코드를 사용자께 알려드릴 것입니다.  

 

HRVision (OCV) 설치 후, HRVision (OCV)를 실행하십시오. 만약 Cognex Frame 

Grabber 가 설치되지 않았거나, 정상적으로 작동하지 않으면 아래와 같은 경고 

창이 발생하고 프로그램은 종료됩니다. 사용자는 Frame Grabber 가 정상적으로 

설치되어 있는지 확인하십시오. 

 

 
 

정상적으로 Frame Grabber 가 설치되었다면, 다음과 같은 입력 창이 생성됩니다. 

사용자는 공급사로부터 받은 라이센스 키를 입력하고 확인 버튼을 클릭하십시오. 

 

 
 

만약 잘못 입력하셨거나, PC 에 설치된 Frame Grabber 가 공급사에 전달하신 Frame 

Grabber 정보와 다르다면, 다음과 같은 경고 창이 발생하고 프로그램이 

종료됩니다. 

 



    

    

    

    

2222. . . . 라이센스라이센스라이센스라이센스    입력입력입력입력    
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라이센스 키는 윈도우 레지스트리에 보관되므로 한번 입력하면 다시 입력할 

필요가 없습니다. 

단, HRVision (OCV) 프로그램을 PC 에서 제거(언인스톨)하거나 운영체계의 재설치, 

혹은 포맷하는 행위에 의해서는 입력된 키 코드 정보가 사라지므로, 재설치 시 

다시 입력할 필요가 있습니다. 그러므로, 키 코드는 반드시 다른 장소에 잘 

기록해주시기 바랍니다.  

 

기타기타기타기타    

PCI-1761 보드를 설치하지 않고, HRVision (OCV) 프로그램을 실행하신다면 다음과 

같은 경고 창이 발생하고 프로그램이 종료됩니다. 

사용자는 아래그림과 같이 PCI-1761 디바이스 드라이버의 설치여부와 PC 슬롯상에 

PCI-1761 보드의 실 장착여부를 확인한 후, HRVision (OCV) 프로그램을 재실행하여 

주시기 바랍니다. 
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3.3.3.3. 기본기본기본기본    기능기능기능기능    
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

3  
기본기본기본기본 기능기능기능기능 
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3. 기본기본기본기본 기능기능기능기능 

 

3.1.3.1.3.1.3.1. 화면화면화면화면    구성구성구성구성    
 

3.1.1.3.1.1.3.1.1.3.1.1. 조작방법조작방법조작방법조작방법        
 

프로그램 실행 후 시리얼 키가 정확하게 입력되었다면, 아래와 같은 스플래시 

화면이 생성되며 HRVision (OCV) 프로그램이 실행됩니다. 
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3.1.2.3.1.2.3.1.2.3.1.2. 메인메인메인메인    화면화면화면화면    구성구성구성구성        
 

HRVision (OCV)의 화면은 아래 그림과 같이 총 5 개의 창으로 만들어져 있습니다. 

 

 
 

각 창의 주요기능은 아래 표와 같습니다. 

조작버튼조작버튼조작버튼조작버튼    
영상획득, 검사, 각종 설정, 자동운전 등 HRVision (OCV)를 조작하기 

위한 버튼을 제공합니다. 

영상영상영상영상    창창창창    현재 라이브로 보고 있거나 획득한 영상을 표시합니다. 

진행현황진행현황진행현황진행현황    영상처리 진행 현황을 표시합니다. 

결과결과결과결과    창창창창    검사/연속검사, 자동운전 시 검출 결과를 표시합니다. 

DIO DIO DIO DIO 및및및및 DB  DB  DB  DB 조작조작조작조작    

창창창창    
DIO 모니터링, 수동조작 및 검사 이력 조작 버튼을 제공합니다. 
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3.2.3.2.3.2.3.2. 조작조작조작조작    버튼버튼버튼버튼    
 

조작버튼은 HRVision (OCV)의 주요기능을 조작하는 버튼으로 각 기능은 다음과 

같습니다. 

 

 
①①①①            ②②②②            ③③③③            ④④④④            ⑤⑤⑤⑤            ⑥⑥⑥⑥            ⑦⑦⑦⑦                                    ⑧⑧⑧⑧            ⑨⑨⑨⑨            ⑩⑩⑩⑩                ⑪⑪⑪⑪ 

 

� 연속영상/정지영상 

설치된 카메라로부터 연속영상이 보여집니다. 

(연속영상�정지영상(동영상 실행) 버튼이 토글방식으로 작동합니다.) 

� 영상획득 

클릭할 때마다 현재 보여지는 영상을 하나씩 획득합니다. 

� 검사 

문자인식 검사작업을 한번만 수행합니다.(수동모드) 

� 연속검사/검사중지 

문자인식 검사작업을 연속으로 수행합니다.(수동모드) 

(연속검사�검사중지(연속검사 실행) 버튼이 토글방식으로 작동합니다.) 

� 설정/표시 

상세 설정 모드를 사용할 수 있게 합니다. 

(상세�표시(상세 설정 모드 실행) 버튼이 토글방식으로 작동합니다.) 

� 학습 

소재 초기위치 설정과 문자인식 설정작업을 수행합니다. 

� 조건 

소재 초기위치 설정과 문자인식 설정에 필요한 주요 파라메타를 

설정합니다. 

� 암호 

⑤의 설정모드 사용시 사용하는 암호에 대한 변경과 삭제작업을 

수행합니다. 

� 저장 

⑥, ⑦ 버튼 조작 결과를 저장할 때 사용합니다. 

� 자동 운전/운전정지 

자동 운전 모드를 설정합니다. 

(자동운전�운전정지(자동모드 실행) 버튼이 토글방식으로 작동합니다.) 

� 종료 

프로그램을 종료합니다. 
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3.3.3.3.3.3.3.3. 주요주요주요주요    운용운용운용운용    화면화면화면화면    
 

3.3.1.3.3.1.3.3.1.3.3.1. 소재소재소재소재    위치위치위치위치    인식인식인식인식    및및및및    문자문자문자문자    학습학습학습학습    창창창창    화면화면화면화면 :  :  :  : 학습학습학습학습    버튼버튼버튼버튼    클릭클릭클릭클릭    시시시시    

활성화활성화활성화활성화    
 

 
<소재초기 위치 설정도구 화면> 

 

 
<문자인식 설정도구 화면 1> 
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<문자인식 설정도구 화면 2> 

 

 
<문자인식 설정도구 화면 3> 
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3.3.2.3.3.2.3.3.2.3.3.2. 상세상세상세상세    설정설정설정설정    파라메타파라메타파라메타파라메타    창창창창    화면화면화면화면 :  :  :  : 조건조건조건조건    버튼버튼버튼버튼    클릭클릭클릭클릭    시시시시    활성화활성화활성화활성화    
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3.3.3.3.3.3.3.3.3.3.3.3. DIO DIO DIO DIO 수동조작수동조작수동조작수동조작    및및및및    처리결과처리결과처리결과처리결과////에러이력에러이력에러이력에러이력    창창창창    화면화면화면화면    
 

 
 

(1) DIO 수동조작 : ③의 Digital 출력조작 모드 설정 버튼입니다.(토클방식) 

(2) 처리결과/에러이력 : 

⑤와 같이 문자인식 처리결과 혹은 에러이력 결과를 확인할 수 있는 

버튼입니다. 

(3) Digital 수동 출력 : 

버튼 조작에 의하여 Digital 출력 작업을 수행할 수 있습니다. 

(4) Digital 입력 신호 확인을 위한 스캐닝 시간을 설정할 수 있습니다. 

(5) 처리결과/에러이력 :  

②의 처리 결과 혹은 에러이력 버튼을 클릭하면 표시합니다. 

데이터베이스는 “C:\Program Files\HHI Robotics\HRVision OCV” 폴더의  

DataDBOCV.mdb 파일과 ErrorDBOCV.mdb 파일로 관리됩니다. 

①①①① ②②②② 

③③③③ 

④④④④ 

⑤⑤⑤⑤ 
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3.4.3.4.3.4.3.4. HRVision (OCV)HRVision (OCV)HRVision (OCV)HRVision (OCV)의의의의    파일파일파일파일    관리관리관리관리    
 

3.4.1.3.4.1.3.4.1.3.4.1. 데이데이데이데이터터터터    파일파일파일파일    저장저장저장저장    디렉토리디렉토리디렉토리디렉토리    
 

� 시작 → 모든프로그램 → 보조프로그램 → Windows 탐색기 → 내컴퓨터 → 

C :\Program Files\HHI Robotics\HRVision OCV  

 

3.4.2.3.4.2.3.4.2.3.4.2. 필수필수필수필수    파일파일파일파일    
 

� OCV 실행파일 : HROCV_V110.exe  

� OCV 작업파일 : HROCV_V110.vpp  

� OCV 백업 작업파일 :     

HROCV_V110_bak.vpp ===>저장버튼 클릭 시 자동 생성됩니다. 

((((※※※※    작업파일작업파일작업파일작업파일    복구가복구가복구가복구가    필요할필요할필요할필요할    경우경우경우경우, HROCV_V110_bak, HROCV_V110_bak, HROCV_V110_bak, HROCV_V110_bak.vpp .vpp .vpp .vpp 파일명을파일명을파일명을파일명을    

HROCV_V110.vppHROCV_V110.vppHROCV_V110.vppHROCV_V110.vpp 로로로로    변경변경변경변경    사용합니다사용합니다사용합니다사용합니다.).).).)        

� OCV 데이터 및 에러 DB 파일 : DataDBOCV.mdb, ErrorDBOCV.mdb  
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4.4.4.4. 시운전시운전시운전시운전    절차절차절차절차    

4  
시운전시운전시운전시운전 

절차절차절차절차 
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4. 시운전시운전시운전시운전 절차절차절차절차 

 

HRVision (OCV)의 시운전절차는 다음과 같습니다.  

각 절차의 상세 설명은 다음의 각 절에서 설명합니다.  

 

시운전시운전시운전시운전 FLOW CHART FLOW CHART FLOW CHART FLOW CHART    

(1) 소재 정위치 

↓ 

(2) 카메라 셋팅(측정거리 100 ㎜로 설정) 

↓ 

(3) 초점거리 및 조리개를 조정(PC 화면을 보면서 조정) 

↓ 

(4) 조명 셋팅(카메라 위치 및 방향 조정, 300Lux) 

 

Hardware 세팅 

↓  

(5) 소재 정위치 설정(최초 1 회 실시) 

↓ 

(6) 문자별 위치 설정 및 패턴 등록 

↓ 

(7) 문자 패턴 등록/변경 

↓ 

(8) 파라미터 

 

Software 세팅 

↓  

(9) 최적화 (1) ~ (8) 항 반복  
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4.1.4.1.4.1.4.1. 소재소재소재소재    정위치정위치정위치정위치    
 

(1) 위치정지 산포가 5mm 이내로 합니다.  

(2) 조도변화는 30%이상 변화하지 않도록 유지합니다.(EX. 300Lux ± 90Lux)  

(3) 측정 시 소재의 진동이 발생하지 않는 상태에서 측정합니다.  

 

 

 

 

4.2.4.2.4.2.4.2. 카메라카메라카메라카메라    세팅세팅세팅세팅    
 

(1) 카메라는 HHI 표준인 Sony XC-ES50 카메라를 사용 기준으로 합니다. 

(2) 렌즈는 35mm 를 사용하며 5mm Extention Tube 를 삽입합니다.  

(3) 측정대상물과 카메라의 이격거리는  100mm ± 50 합니다.  

(4) 측정대상물에 따라 렌즈 및 측정 대상물과의 이격거리가 달라질 

수  있으며 소재의 사이즈가 PC 영상창의 2/3 정도가  되도록 설정합니다. 

(5) 카메라 교체 시 기준위치에 설치할 수 있도록 카메라 설치 후 

마킹합니다. 

 

 

 



    

    

    

    

HRVision (OCV)HRVision (OCV)HRVision (OCV)HRVision (OCV)    기능설명서기능설명서기능설명서기능설명서    

    

    

    

 

4-4 

 

4.3.4.3.4.3.4.3. 초점거리초점거리초점거리초점거리    및및및및    조리개조리개조리개조리개    조정조정조정조정    
 

(1) 조명을 ON 하여 정상 조도를 유지합니다.  

(2) 소재의 문자의 음각 및 에지가 선명하게 되도록 초점거리를 미세조정 

합니다.  

(3) [연속영상] 버튼을 클릭하여, 비젼 컨트롤러의 영상 창을 보면서 문자의 

음각이 잘 드러나도록 조리개를 조절합니다.  

(힌트 : 이치화된 영상(흑과 백)를 보면서 문자가 명확하게 드러나도록 

조리개를 적절하게 조절합니다.)  

 

 
 

 

AAAA    



    

    

    

    

4444. . . . 시운전시운전시운전시운전    절차절차절차절차    

    

    

    

 

4-5 

 

4.4.4.4.4.4.4.4. 조명조명조명조명    세팅세팅세팅세팅    
 

(1) 측정대상물의 기준위치 엣지가 다른 배경과 명확히 구별되도록 조명의 

방향을 설정합니다.(EX: 상기 그림의 A 와 같이 엣지가 구분되어야 

합니다.) 

(2) 타각한 문자의 음각이  잘 드러나도록 하면서 측정 부위에 

균일한  조도를 유지할 수 있도록 조명을 조절합니다.  

(3) 비젼 컨트롤러의 영상 창을 보면서 문자의 음각이 잘 드러나도록 조명의 

방향 및 밝기를 미세 조절합니다.  

(힌트 : 카메라의 방향과 45 도 정도 각도로 이루어지도록 하면서 조명을 

천천히 회전시켜 문자의 음각이 잘 드러나는 조명 상태를 찾아냅니다.)  
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4.5.4.5.4.5.4.5. 소재소재소재소재    정위치정위치정위치정위치    설정설정설정설정    절차절차절차절차((((소재에소재에소재에소재에    타각된타각된타각된타각된    문자의문자의문자의문자의    초기초기초기초기    

위치를위치를위치를위치를    찾습니다찾습니다찾습니다찾습니다.).).).)    
 

(1) 자동운전모드인 경우, 하기 버튼을 클릭하여 수동운전모드가 되게 합니다.  

 

① [자동해제] 버튼을 클릭합니다. [자동해제] 버튼이 [자동운전] 버튼으로 

변경됩니다.  

 

 
 

(2) [설정] 버튼을 클릭하여, 문자인식 설정 작업을 시작합니다.  

 

① [설정] 버튼을 클릭합니다.  

② 암호를 입력합니다.(hrocv)  

③ [학습] 버튼을 클릭합니다. 

 

 
 

④ 소재초기위치 설정 및 문자학습 창이 활성화됩니다.  

 

 

(2)(2)(2)(2)④④④④    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤AAAA    

(2)(2)(2)(2)③③③③ 

(1)(1)(1)(1)①①①①    (2)(2)(2)(2)①①①①    
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⑤ 소재 포지셔닝 설정 단계  

 

A. 소재 초기 위치 설정 탭을 클릭합니다.  

 

 
 

B. [영상획득]버튼을 클릭합니다.  

C. [Grab Train Image] 버튼을 클릭합니다. 

D. 우측에 있는 [Current Train Image] 탭을 클릭합니다.  

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤D.D.D.D.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤C.C.C.C.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤B.B.B.B.    
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E. 패턴 윈도우 크기와 중심위치를 설정합니다.  

F. 아이콘 바에서  버튼을 클릭합니다. : Mask 해제  

 

(a) “Mask Edit” 창을 최대로 활성화합니다.  

(b) 점선 사각형 그림 아이콘을 클릭하여 mask 된 영역을 

선택합니다.  

(c) 가위그림 아이콘 클릭하여 mask 설정을 해제합니다.  

(d) [Apply]버튼을 클릭합니다.  

(e) [Ok] 버튼을 클릭합니다.  

>>Mask Edit창이 닫히며,  소재초기위치 설정 및 문자학습 창이 

보여 집니다. 

(f) 소재초기위치 설정 및 문자학습창의 소재초기위치 설정 탭의 

[Train]버튼을 클릭합니다.  

 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤F.G.F.G.F.G.F.G.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤F.GF.GF.GF.G 의의의의(f)(f)(f)(f)    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤E.E.E.E.    
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G. 아이콘 바에서  버튼을 클릭합니다. : Mask 설정  

(a) “Mask Edit” 창을 최대로 활성화합니다.  

(b) “□”그림 아이콘 클릭하여 mask 할 위치를 지정합니다.  

(c) 페인트그림 아이콘을 클릭하여 mask 할 위치에 빨간색의 마스크 

작업을 설정함.  

(d) [Apply]버튼을 클릭합니다.  

(e) [Ok] 버튼을 클릭합니다.  

>> Mask Edit 창이 닫히며,  소재초기위치 설정 및 문자학습 

창이 보여집니다.  

(f) 소재초기위치 설정 및 문자학습창의 소재초기위치 설정 탭의 

[Train]버튼을  클릭합니다.  

F(b)F(b)F(b)F(b)    
F(c)F(c)F(c)F(c)    

(d)(d)(d)(d)    (e)(e)(e)(e)    

G(b)G(b)G(b)G(b)    

G(c)G(c)G(c)G(c)    

F(b)F(b)F(b)F(b)    
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H. 소재 초기위치 설정 및 문자학습창의 “OK” 버튼을 클릭합니다. 

(메인 화면이 활성화됨.)  

 

 
 

I. 메인 화면의 상단에 있는 저장 버튼을 클릭하여, 설정정보를 

저장합니다. 

 

 

H.H.H.H. 

IIII.... 
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4.6.4.6.4.6.4.6. 문자별문자별문자별문자별    초기초기초기초기    위위위위치치치치    설정설정설정설정    절차절차절차절차((((소재에소재에소재에소재에    타각된타각된타각된타각된    문자별문자별문자별문자별    

위치를위치를위치를위치를    찾습니다찾습니다찾습니다찾습니다.).).).)    
 

(1) 자동운전모드인 경우, 하기 버튼을 클릭하여 수동운전모드가 되게 합니다. 

 

① [자동해제] 버튼을 클릭합니다. [자동해제] 버튼이 [자동운전] 버튼으로 

변경됩니다.  

 

 
 

(2)  [설정] 버튼을 클릭하여, 문자인식 설정 작업을 시작합니다.  

 

① [설정] 버튼을 클릭합니다.  

② 암호를 입력합니다.(hrocv)  

③ [학습] 버튼을 클릭합니다.  

 

 

(1)(1)(1)(1)①①①①    

(2)(2)(2)(2)①①①①    

(2)(2)(2)(2)③③③③    
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④ 아래 그림과 같은 소재초기위치 설정 및 문자학습 창이 활성화됩니다. 

 

 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤A.A.A.A.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤C.C.C.C.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤B.B.B.B.    
 



    

    

    

    

4444. . . . 시운전시운전시운전시운전    절차절차절차절차    
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⑤ 문자별 초기 위치 설정 단계  

 

A. 문자인식 탭을 클릭합니다.  

B. [영상획득]버튼을 클릭합니다.  

C. [Pattern Characters] 탭을 클릭합니다.  

D. [Grab Reference Image] 버튼을 클릭합니다. 

E. “ ”버튼을 클릭합니다. 

 

 
 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤D.D.D.D. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤E.E.E.E.    
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F. Font Models of Verification Characters 모음에서 [Layout]버튼을 

클릭합니다.  

 

 
>> Advanced Pattern Setup 창이 열리게 됩니다. 

 

 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤FFFF    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤H.H.H.H. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤G.G.G.G.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤I.I.I.I. 
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G. 영상 창에 있는 윈도우를 이동하여, OWC 각 문자에 대한 기준 

위치를 조정합니다.  

H. [Locate All] 버튼을 클릭합니다.  

<주의> [Locate All] 클릭 후 문자 설정 윈도우의 위치가 변경될 

경우, “G”부터 설정작업을 다시 수행하시기 바랍니다.  

I. [OK] 버튼을 클릭합니다.  

>>Advanced Pattern Setup 창이 닫히며, 소재초기위치 설정 및 

문자학습 창이 보여집니다. 

J. [Train] 버튼을 클릭합니다.  

K. 소재 초기 위치설정 및 문자학습창의 “OK”버튼을 클릭합니다. 

(메인 화면이 활성화됨)  

 

 
 

L. 메인 화면의 상단에 있는 저장 버튼을 클릭하여, 설정정보를 

저장합니다.  

 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤J.J.J.J.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤K.K.K.K.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤L.L.L.L.    
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4.7.4.7.4.7.4.7. 문자문자문자문자    패턴패턴패턴패턴    등록등록등록등록////변경변경변경변경    절차절차절차절차    
 

(1) 자동운전모드인 경우, 하기 버튼을 클릭하여 수동운전모드가 되게 합니다.  

 

① [자동해제] 버튼을 클릭합니다. [자동해제] 버튼이 [자동운전] 버튼으로 

변경됩니다.  

 

 
 

(2) [설정] 버튼을 클릭하여, 문자인식 설정 작업을 시작합니다.  

 

① [설정] 버튼을 클릭합니다.  

② 암호를 입력합니다.(hrocv)  

③ [학습] 버튼을 클릭합니다.  

 

 
(2)(2)(2)(2)③③③③    

(1)(1)(1)(1)①①①①    (2)(2)(2)(2)①①①①    
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④ 아래 그림과 같은 소재초기위치 설정 및 문자학습 창이 활성화됩니다. 

 

 
 

⑤ 문자패턴 등록 및 학습 단계  

 

A. 문자인식 탭을 클릭합니다.  

B. [영상획득]버튼을 클릭합니다.  

C. 아이콘 바에 있는 “ ”아이콘을 클릭합니다.(Font Edit 창이 

열립니다.)  

D. Font Editor 창의 Models 그룹 창에 있는 “ ”문서그림 버튼을 

클릭합니다.  

((((2222))))⑤⑤⑤⑤A.A.A.A.    

((((2222))))⑤⑤⑤⑤C.C.C.C.    

((((2222))))⑤⑤⑤⑤B.B.B.B.    

((((2222))))⑤⑤⑤⑤C.C.C.C.    
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E.  [Add Normal Font Models]를 클릭합니다.  

 

 
 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤D.D.D.D.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤E.E.E.E.    
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>> Add Font Models 창이 활성화됩니다.  

 

 
 

F. “Names of candidates to Extract”에서 대문자 영문 “O”를 

입력합니다.  

G. 영상 창에 있는 윈도우를 이동하여 등록할 문자 위치를 

지정합니다.  

H. [Extract Model Candidates] 버튼을 클릭합니다.  

I. “D~F”단계를 반복하여, 문자폰트를 등록합니다.  

J. [Add Models to Font] 버튼을 클릭합니다.  

 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤F.F.F.F.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤H.H.H.H.    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤J.J.J.J.    
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>> “Add Font Models” 창이 닫히고, 아래와 같은 “Font Editor” 

창이 생성됩니다.  

 

 
 

 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤K.K.K.K.----((((나나나나))))    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤K.K.K.K.----((((가가가가))))    (2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤L.L.L.L.----((((나나나나))))    
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K. 등록할 문자폰트의 Index 를 설정합니다. 설정 절차는 아래와 

같습니다.  

 

----    신규신규신규신규    폰트추가의폰트추가의폰트추가의폰트추가의    경우경우경우경우 :  :  :  :     

    

* 상기 “F ~ J”을 통하여, 등록한 문자 폰트들은 Font Editor 창 

왼쪽에 있는 등록 문자 폰트창의 맨 끝에 등록 순서 별로 배치되어 

보여집니다.  

 

(가) 등록 문자 폰트창의 맨 끝에 등록 순서 별로 배치되어 있는 

문자 중 등록할 문자를 클릭합니다.  

                   

* 문자 폰트 등록 Index 는 아래와 같습니다.  

““““A" :A" :A" :A" :        0 ~ 19, "B" : 20 ~ 39, "O" : 40 ~ 59, "W" : 60 ~ 79, "C" : 0 ~ 19, "B" : 20 ~ 39, "O" : 40 ~ 59, "W" : 60 ~ 79, "C" : 0 ~ 19, "B" : 20 ~ 39, "O" : 40 ~ 59, "W" : 60 ~ 79, "C" : 0 ~ 19, "B" : 20 ~ 39, "O" : 40 ~ 59, "W" : 60 ~ 79, "C" : 

80 ~ 99  80 ~ 99  80 ~ 99  80 ~ 99      

 

(나) “Model Indentification” 그룹의 “Instance”에 (가)에서 

선택한 문자에 적용할 Index 값을 “A" :  0 ~ 19, "B" : 20 ~ 39, 

"O" : 40 ~ 59, "W" : 60 ~ 79, "C" : 80 ~ 99 을 참조하여 

입력합니다.  

 

----    기존기존기존기존    폰트수정의폰트수정의폰트수정의폰트수정의    경우경우경우경우 :  :  :  :     

 

* 상기 “F ~ J”를 통하여, 등록한 문자 폰트들은 Font Editor 창 

왼쪽에 있는 등록 문자 폰트창의 맨 끝에 등록 순서 별로 배치되어 

보여지게 됩니다.  

 

(가) “Font Editor” 창 왼쪽에 있는 등록 문자 폰트창의 슬라이드 

바를 이동하여, 수정할 문자폰트를 클릭합니다. 

(나) “Model Indentification” 그룹의 “Instance”에서 수정할 

문자폰트의 인덱스를 확인합니다.  

(다) 등록 문자 폰트창의 맨 끝에 등록 순서 별로 배치되어 있는 

문자 중 수정등록 할 문자를 클릭합니다.  

(라) “(나)”에서 확인한 수정할 문자폰트의 인덱스 번호를 

“Model Indentification” 그룹의 “Instance”에 입력합니다.  

 

(마) “(가)”을 수행하여, 기존 등록 문자 폰트를 클릭한 

후,  버튼을 클릭하여 이전등록 폰트를 삭제합니다.  
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L. 등록 폰트에 mask 작업을 하고 싶은 경우  

 

(가) “Font Editor”창에 있는 “Model Image” 그룹 내 [Edit 

Image/mask] 버튼을 클릭.  

 

>> “Model Image and Mask Edit” 창이 활성화됩니다.  

 

 
 

(나) “Model Image and Mask Edit” 창에 있는 [Edit Mask] 탭을 

클릭합니다.  

(다) 마우스를 이동하여 Masking 작업을 수행합니다.  

(라) [OK] 버튼을 클릭합니다.  

>>Font Editor 창이 활성화 됩니다.  

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤L.L.L.L.----((((나나나나)))) 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤L.L.L.L.----((((라라라라))))    
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M. “Font Editor” 창에서 버튼을 클릭하여, 등록 문자 폰트들의 

배치순서를 내림차순에 맞추어 정렬합니다.  

N. “Font Editor”창에서 우측하단에 있는 [Center All Model Origins] 

버튼을 클릭. [Yes] 버튼을 클릭합니다.  

O. [Compile Font] 버튼을 클릭합니다. 

>> 하단에 “Compiled” 메시지가 나올 때까지 기다립니다.(장시간 

소요됨)  

P. “Font Editor” 창의 닫기 버튼을 클릭합니다.  

>>소재 초기위치 설정 및 문자학습 창이 활성화 됩니다.  

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤M.M.M.M. 
 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤O.O.O.O. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤N.N.N.N. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤P.P.P.P. 
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Q. 소재 초기위치 설정 및 문자학습 창의 소재초기위치 설정 탭에서  

[Pattern Characters]탭을 클릭합니다.  

R. [Grab Reference Image]버튼을 클릭합니다.  

>> 단, 소재가 촬영위치에 놓여 있는 경우에만 실시한다.  

따라서, 소재는 다음공정으로 이미 지나간 상태에서 기 획득한 

문자영상이 화면에 출력되고 있는 경우에는 스킵합니다.  

S. “ ”버튼을 클릭합니다.  

T. “Font Models of Verification Characters” 그룹의 윈도우 창에서 

 

(가) O(0) ~ O(19) : A, O(20) ~ O(39) : B, O(40) ~ O(59) : O 중에서 

문자폰트가 등록될 패턴번호를 선택합니다.  

(나) O(0) ~ O(19) : A, O(20) ~ O(39) : B, O(60) ~ O(79) : W 중에서 

문자폰트가 등록될 패턴번호를 선택합니다.  

(다) O(0) ~ O(19) : A, O(20) ~ O(39) : B, O(80) ~ O(99) : C 중에서 

문자 폰트가 등록될 패턴번호를 선택합니다.  

* 이때, 번호 클릭작업은 미등록 폰트번호(신규등록)에만 확인하여, 

클릭되어 있지 않는 경우 클릭합니다.  

 

U. [Train] 버튼을 클릭합니다.  

V. [OK] 버튼을 클릭합니다.(메인 화면이 활성화됩니다.)  

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤Q.Q.Q.Q. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤U.U.U.U. (2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤R.R.R.R. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤S.S.S.S. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤T.T.T.T. 

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤V.V.V.V. 
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W. 메인 화면의 상단에 있는 저장 버튼을 클릭하여, 설정정보를 

저장합니다.  

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤W.W.W.W. 
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4.8.4.8.4.8.4.8. 파라미터파라미터파라미터파라미터    설정설정설정설정    절차절차절차절차    
 

(1) 자동운전모드인 경우, 하기 버튼을 클릭하여 수동운전모드가 되게 합니다.  

 

① [자동해제] 버튼을 클릭합니다. [자동해제] 버튼이 [자동운전] 버튼으로 

변경됩니다.  

 

 
 

(2) [설정] 버튼을 클릭하여, 문자인식 설정 작업을 시작합니다.  

 

① [설정] 버튼을 클릭합니다.  

② 암호를 입력합니다.(hrocv)  

③ [조건] 버튼을 클릭합니다.  

 

 
 

>> 상세 설정 파라미터 창이 활성화됩니다.  

(1)(1)(1)(1)①①①①    

(2)(2)(2)(2)①①①①    

(2)(2)(2)(2)③③③③    



    

    

    

    

4444. . . . 시운전시운전시운전시운전    절차절차절차절차    
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④ 소재 위치인식 패턴 툴에 대한 패턴인식 한계치를 설정합니다. 

(람다설정치 : 0.55)  

>> score 가 높아지면, 오인식율은 떨어지나 매칭성공률이 떨어질 수가 

있습니다.  

⑤ 소재 위치인식 패턴 툴에 대한 회전량 계측 한계치를 설정합니다.  

(람다설정치 : ± 10 도)  

⑥ 문자 인식(OCV) 툴에 대한 문자인식  한계치를 설정합니다. 

(람다설정치 : 0.55)  

>> score 가 높아지면, 오인식율은 떨어지나 매칭률이 떨어질 수가 

있습니다.  

⑦ 문자 인식(OCV) 툴에 대한 문자위치변화  한계치를 설정합니다.  

(람다설정치: ± 10pixel)  

⑧ 문자 인식(OCV) 툴에 대한 문자크기변화 한계치를 설정합니다.  

(람다설정치 : ± 0.03)  

⑨ 문자 인식(OCV) 툴에 대한 문자회전변화 한계치를 설정합니다.  

(람다설정치 : ± 5 도)  

⑩ 문자인식 에러 발생시 반복적으로 재검색이 가능한 횟수를 

설정합니다.  

(람다설정치 : 1회==> PLC에서 20회 검색을 하므로 1회만 수행합니다.  

(2)(2)(2)(2)④④④④    

(2)(2)(2)(2)⑤⑤⑤⑤    

(2)(2)(2)(2)⑥⑥⑥⑥ 

(2)(2)(2)(2)⑦⑦⑦⑦    

(2)(2)(2)(2)⑧⑧⑧⑧    

(2)(2)(2)(2)⑨⑨⑨⑨    

(2)(2)(2)(2)⑩⑩⑩⑩    

(2)(2)(2)(2)⑪⑪⑪⑪    
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⑪ 설정 작업이 완료되었으면, [OK] 버튼을 클릭합니다.(메인 화면이 

활성화됩니다.)  

 

 
 

⑫ 메인 화면의 상단에 있는 저장 버튼을 클릭하여, 설정정보를 

저장합니다.  

 

  

  

 

 

(2)(2)(2)(2)⑫⑫⑫⑫    
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5.5.5.5. 응급응급응급응급조치조치조치조치    요령요령요령요령    및및및및 FAQ FAQ FAQ FAQ    
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5. 응급조치응급조치응급조치응급조치    요령요령요령요령    및및및및 FAQ FAQ FAQ FAQ    

 

5.1.5.1.5.1.5.1. 건서치건서치건서치건서치    펑션펑션펑션펑션(GUNSEA)(GUNSEA)(GUNSEA)(GUNSEA)의의의의    파라미터파라미터파라미터파라미터        
 

5.1.1.5.1.1.5.1.1.5.1.1. 프로그램프로그램프로그램프로그램    설치과정에서설치과정에서설치과정에서설치과정에서    오류가오류가오류가오류가    발생할발생할발생할발생할    경우경우경우경우    
 

(1) 설치파일 실행 중 멈춰있다.(OS : Windows XP)  

① Ctrl+Alt+Del 키를 눌러 설치 프로그램 동작을 정지시킵니다.  

② 영상보드와 DIO 보드 장착 및 소프트웨어 설치 여부를 확인합니다.  

③ 설치파일 실행작업을 재수행합니다.  

④ 설치작업을 2~3 회 수행하여도 (1)가 동일 현상의 에러가 발생할 경우, 

당사로 신규 설치 디스크를 요구하십시오.(설치 디스크 오류일 

가능성이 높습니다.)  

 

(2) 시리얼 코드 입력을 요구한다.  

① 당사에서 발급한 시리얼 코드를 확인하여, 입력합니다.  

② 시리얼코드를 발급받지 못한 경우,  

영상보드 박스에 기록된 시리얼 코드를 당사로 송부하여, 비전 

시리얼코드 생성을 의뢰합니다.  

③ 교부받은 비전 시리얼코드를 입력합니다 

 

(3) 영상화면에 영상이 획득되지 않는다.  

① “제어판 → 시스템 → 하드웨어 → 장치관리자 → Cognex 

Hardware”가 정상 설치되어 있는지 확인합니다. 설치가 되어 있지 

않거나 정상동작을 하고 있지 않은 경우 Cognex 설치 디스크를 

이용하여, 설치 작업을 재수행합니다.  

② OA PC 인 경우, PC 전원을 Off 한 후 영상보드 전원 공급방식이 

외부모드로 되어 있는지 확인합니다.  

(산업용 PC 가 아닌 경우, 보드 구매 시 전달되는 외부 전원 

연결케이블을 12V 전원 연결단자에 꽂은 후 전원을 다시 공급합니다.)  

③ 카메라 케이블 배선을 재확인합니다.  

④ 지속적으로 영상획득이 안될 경우, 카메라와 영상보드를 교체합니다.  

영상보드 교체 후에도 (3)과 동일한 현상이 발생할 경우, 카메라 

케이블 

커넥터부나 케이블 단선 여부를 조사한 후, 케이블을 교체합니다.  
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5.1.2.5.1.2.5.1.2.5.1.2. 프로그램프로그램프로그램프로그램    실행실행실행실행    과정에서과정에서과정에서과정에서    오류가오류가오류가오류가    발생할발생할발생할발생할    경우경우경우경우    
 

(1) 프로그램이 실행되지 않고 시스템 오류 메시지가 발생한다.  

① Cognex 응용 프로그램이 기 수행되고 있는지 확인합니다.  

② 영상보드와 DIO 보드 장착 및 소프트웨어 설치 여부를 확인합니다.  

③ 기 실행 중인 Cognex 응용 프로그램을 종료한 후, HRVision OCV 를 

재실행 합니다.  

 

(2) 영상획득이 되지 않는다.  

① 카메라 케이블 배선을 재확인합니다.  

② 영상보드와 카메라를 교체하여 재실행 합니다.  

 

(3) 비밀번호가 변경되었다.  

① 비밀번호를 변경한 자를 찾습니다. 확인이 불가능할 경우 당사로 

연락합니다.  

 

(4) IO 에러메시지 창이 발생한다.  

① “제어판 → 시스템 → 하드웨어 → 장치관리자 → Advantech DIO 

보드(PCI 1761)”가 정상 설치되어 있는지 확인합니다.  

② 설치가 되어 있지 않거나 정상동작을 하고 있지 않은 경우 Advantech 

DIO 보드 설치 디스크를 이용하여, 설치 작업을 재수행합니다.  

 

(5) Run - Time 오류 메시지가 발생한다.  

① 오류 메시지를 메모합니다.  

② HRVision OCV 프로그램을 재실행합니다. 

 

지속적으로 동일 오류가 발생할 경우, 당사로 오류 메시지 문구를 

통보하고 조치방안을 검토받습니다.  

 

* 특별히, 영상화면 창이 파랗게 되고 Run time 오류(-2147163902) 

코드가 발생할 경우, 카메라 케이블 단선이나 노이즈 유입이 되고 

있지는 않는지 확인합니다.  
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5.1.3.5.1.3.5.1.3.5.1.3. 프로그램프로그램프로그램프로그램    동작동작동작동작    중중중중    오류가오류가오류가오류가    발생할발생할발생할발생할    경우경우경우경우    
 

(1) 문자인식 에러가 지속적으로 발생한다.  

① 조명시스템의 밝기 상태를 점검한 후, 조명램프 교체 등의 후속조치를 

수행합니다.  

 

- 소재 초기 위치는 찾았는가?  

- 조명램프의 수명이 다한 것은 아닌가?  

 

(2) 수동출력을 하여도 작업을 하지 않는다.  

① “시작 → 모든 프로그램 → Advantech Automation → Device Manager 

→ Advantech Device Manager → Test → Digital input or Output 

“탭에서 입력신호 및 출력신호의 동작상태를 확인합니다.  

② 동작시 필요한 소재 감지 센서 등 PLC 연계 신호는 정상적으로 

동작하고 있는지 확인합니다. (PLC 연동 확인)  

 

(3) 영상화면이 파란색으로 변한다.  

① 카메라 케이블 단선이나 노이즈 유입이 되고 있지는 않는지 

확인합니다.  

 

(4) Run-Time 오류 메시지 창이 발생한다.  

① 카메라 케이블 단선이나 노이즈 유입이 되지 않는지 확인합니다.  

(카메라 영상 획득이 안되었을 가능성이 높습니다.)  

 

* 특별히, 영상화면 창이 파랗게 되고 Run time 오류(-2147163902) 

코드가 발생할 경우, 카메라 케이블 단선이나 노이즈 유입이 되지 

않는지 확인합니다.  

 

(5) 영상화면에 노이즈 이미지가 발생한다.  

① 카메라 부착 절연장치가 취부되어 있는지 확인합니다.  

② 카메라 케이블 연결 커넥트부의 단선 여부를 확인합니다.  

③ 포설된 카메라 케이블 주변으로 전원 노이즈가 유입 여부를 

확인합니다.  

카메라 케이블과 전원 케이블이 붙어 있는 경우, 전원 케이블과 카메라 

케이블의 포설 위치를 이격합니다.  
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5.1.4.5.1.4.5.1.4.5.1.4. 패턴패턴패턴패턴    학습학습학습학습    및및및및    저장작업저장작업저장작업저장작업    과정에서과정에서과정에서과정에서    오류가오류가오류가오류가    발생할발생할발생할발생할    경우경우경우경우    
 

(1) 문자 Training 작업시간이 20 분 이상 지속된 채 멈춰있다.  

① “Ctrl+Alt+Del” 키를 눌러 “HRVision OCV” 프로그램 동작을 

정지시킵니다.  

② OCV 프로그램을 재실행한 후 패턴 학습 동작을 재수행합니다.  

③ 지속적으로 동일 오류 발생시 당사로 상황을 통보한 후 후속 조치를 

통보받습니다.  
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5.2.5.2.5.2.5.2. FAQFAQFAQFAQ        
 

(1) Q : “HRVision OCV” 프로그램은 어느 OS 에서 동작하나요?  

A : Windows XP 입니다.  

 

(2) Q : “HRVision OCV”의 통신 방식은 무엇인가요?  

A : DIO 통신만을 지원합니다.  

 

(3) Q : 소재 초기위치 검색작업이 필요한 이유는 무엇인가요?  

A : 소재가 늘 정위치의 측정위치에 놓이지 않고 미세량의 위치변화가 발생함에 

따라 소재의 정위치 검색작업이 필요함. 문자위치는 소재의 정위치에서 상대적인 

위치에 놓여 있습니다.  

 

(4) Q : 소재 초기위치 설정시 패턴인식 한계치는 얼마로 설정하면 되는지요?  

A : 소재의 형태, 표면상태 및 조명조건에 따라 차이가 있으나, 0.55~0.65 사이가 

적당할 것 같습니다. 패턴인식 한계치 값이 너무 낮을 경우, 유사한 특징부를 

인식하게 되어 오인식 현상이 발생할 수 있습니다. 반면에 패턴인식 한계치 값이 

너무 높을 경우, 인식 실패 가능성이 높게 됩니다.  

 

(5) Q : 데이터 저장은 어떻게 합니까?  

A : 메인 화면상에 있는 저장버튼을 클릭하면 됩니다.  

 

(6) Q : 문자패턴에 대한 모델명은 무엇입니까?  

A : 영문 대문자 “O”입니다. 다른 문자로 입력한 것은 인식대상에서 

제외됩니다.  

 

(7) Q : 람다엔진 타각문자 인식시스템에서 사용하고 있는 문자 폰트들에 대한 

문자등록 인스턴스는 어떻게 구성되어 있습니까?  

A : 아래 표와 같이 구성되어 있습니다.  

 

NameNameNameName    

InstanceInstanceInstanceInstance                

첫첫첫첫    번째번째번째번째    

문자타각위치문자타각위치문자타각위치문자타각위치    

두두두두    번째번째번째번째    

문자타각위치문자타각위치문자타각위치문자타각위치    

세세세세    번째번째번째번째    

문자타각위치문자타각위치문자타각위치문자타각위치    

OOOO    ~ O(19)~ O(19)~ O(19)~ O(19)    AAAA AAAA AAAA 

O(20) ~ O(39)O(20) ~ O(39)O(20) ~ O(39)O(20) ~ O(39)    BBBB BBBB BBBB 

O(40) ~ O(59)O(40) ~ O(59)O(40) ~ O(59)O(40) ~ O(59)    OOOO - - 

O(60) ~ O(79)O(60) ~ O(79)O(60) ~ O(79)O(60) ~ O(79)    - WWWW - 

O(80) ~ O(99)O(80) ~ O(99)O(80) ~ O(99)O(80) ~ O(99)    - - CCCC 

 



 

 

 

    

    

    
 

� Head Office 
1, Jeonha-dong, Dong-gu, Ulsan, Korea 
TEL : 82-52-230-7901 / FAX : 82-52-230-7900 
 
� Seoul Office 
140-2, Gye-dong, Jongno-gu, Seoul, Korea  
TEL : 82-2-746-4711 / FAX : 82-2-746-4720 
 
� Ansan Office 
1431-2, Sa-dong, Sangnok-gu, Ansan-si, Gyeonggi-do, Korea 
TEL : 82-31-409-4945 / FAX : 82-31-409-4946 
 
� Cheonan Office 
355-15, Daga-dong, Cheonan-si, Chungcheongnam-do, Korea  
TEL : 82-41-576-4294 / FAX : 82-41-576-4296 
 
� Daegu Office  
223-5, Beomeo 2-dong, Suseong-gu, Daegu, Korea  
TEL : 82-53-746-6232 / FAX : 82-53-746-6231 
 
� Gwangju Office 
415-2, Nongseong-dong, Seo-gu, Gwangju, Korea 
TEL : 82-62-363-5272 / FAX : 82-62-363-5273 
 

� 본사본사본사본사 

울산광역시 동구 전하동 1번지 
TEL : 052-230-7901 / FAX : 052-230-7900 
 

� 서울서울서울서울 사무소사무소사무소사무소 

서울특별시 종로구 계동 140-2번지 
TEL: 02-746-4711 / FAX : 02-746-4720 
 

� 안산안산안산안산 사무소사무소사무소사무소 

경기도 안산시 상록구 사동 1431-2번지 
TEL: 031-409-4959 / FAX : 031-409-4946 
 

� 천안천안천안천안 사무소사무소사무소사무소  

충남 천안시 다가동 355-15번지  
TEL : 041-576-4294 / FAX : 041-576-4296 
 

� 대구대구대구대구 사무소사무소사무소사무소 

대구광역시 수성구 범어 2동 223-5번지 
TEL : 053-746-6232 / FAX : 053-746-6231 
 

� 광주광주광주광주 사무소사무소사무소사무소 

광주광역시 서구 농성동 415-2번지  
TEL : 062-363-5272 / FAX : 062-363-5273 


