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1.1.  功能目的 
 

该功能旨在通过取得并分析机器人数据，检测机器人的驱动单元，即电机或减速器的状态并通知有无异

常。 

机器人驱动单元状态检测的概念如下图 1 所示。 

 

 

 

 
 

图 1.1 驱动单元异常检测功能的概念图 

 

1.2. 主要参数 
 

项目 参数 

软件版本（支持） 
 Main/TP:V40.10-00 以上 

 DSP:V6.23 以上 

轴规格（支持） 
 机器人轴  

※ 附加轴除外 

 

 

 

 

1.3. 功能限制 
 

机器人状态出现如下变化，会引起检测错误。  

请注意！ 

 

1) 机器人工具负载变更时； 

2) 检测起始位置变更时 

 

1.概要 

H 轴异常！ 

数据 

2 号轴的外扰大小与 

标准值不相符。 
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1.4. 操作顺序 
 

 

        

       

     

     

             

                    

    ,               

     JOB         

  
 

 

 

 

  

设置检测功能 

制作程序 

自动运行 

检测完毕 

选择所要检测的轴 

参考本文件，选定检测起始位置后， 

输入驱动单元异常检测指令， 

并制作 JOB 程序 
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2. 功能设置与监控 
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2.1. 功能设置 
 

请选择所要检测的机器人轴。 

 

系统基本上设置为检测机器人全部轴。 

 

如下图所示，进入『系统』 → 『3. 机器人参数』 → 『12. 系统维护』对话框，通过取消勾选，可以

指定或取消所要检测的轴。 

 

各项目的检测基准值为“0”时，则意味着基准值尚未指定。 

此时，初始检测时，5 次驱动结果的平均值则设为基准值。  

 

 

 
图 2.1 驱动单元异常检测设置界面 

 

 

 

2.2. 功能初始化 
 

若需要使检测基准值初始化，请用界面左下方的『CLEAR』-> 『确认』键即可使基准值初始化。 
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2.3. 制作程序 
 

制作旨在适用驱动单元异常检测功能的 JOB 程序。 

 

程序制作方法 

 

(1) 记录旨在开始检测的步骤(STEP)。 

请将旨在开始检测的步骤 Accuracy 设为“0”(A=0)。 

(2) 设置步骤后，请输入驱动单元异常检测指令。 

※ 参考以下程序制作示例 

 

 

 

驱动单元异常检测指令(DrvTest) 

 

该指令用于指定机器人启动（开始运行）以进行驱动单元异常检测。 

 

请在 JOB 程序中选择并添加『指令输入』 → 『 DrvTest.ACT』，即可简单地制作检测用程序。 

 

 

 

程序制作示例 

 

 
 图 2.2 驱动单元异常检测作业程序制作示例 

→ 检测起始位置 
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2.4.  检测结果 - 监控 
 

 

相关功能执行后，可以在监控窗中确认相关结果。 

 

请选择『服务』→『 1.监控』→『 17.系统故障诊断数据』→『 2.驱动单元异常检测数据』进行确认。 

 

若符合检测标准会显示“Pass”，不符合则会显示“Fail”，因未执行检测或无基准值而设置基准值时会显

示“-”。 

 

 

 

 
图 2.3 驱动单元异常检测执行结果监控窗 
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2.5. 检测结果 - 警告与处理方法 
 

 

相关功能执行后，若其检测结果不符合基准值，则会出现如下警告。 

 

系统检测到『 W21021 : (%轴)驱动单元出现异常。 』  

 

出现警告后，请按如下顺序进行处理。 

1) 确认工具数据是否不正确。请确认是否在负载推测正常完毕后已使用的工具与工具数据一致。 

2) 确认工具、工具编号及检测起始位置与设置基准值时所使用的是否不同。 

3) 确认上述 1)、2)后，如无异常，请检验减速器及电机。 

4) 确认上述 1)、2)后，如有异常，或确认上述 3)后，如无异常，请使检测基准值初始化后重新设

置。 
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2.6. 检测结果 - 记录图表 
* 相关功能仅限支持 V40.20-00 以上。 

进入[F1 : 服务] → [7: 系统诊断] → [4: 系统故障诊断记录图表] → [2: 驱动单元检测记录图表]

后，即会移到如下驱动单元诊断记录图表界面。 

 

 
图 2.4 驱动单元诊断记录图标初始界面 

 

只有在相关界面上设置查询期间才能正常显示图表。 

点击“F1”或“期间设置”键，即会出现如下图所示的弹出框，可以设置查询期间。 

 

 
图 2.5 期间设置弹出框界面 

 

起初在弹出框中已自动写入保存数据的第一天及最后一天日期。修改所要查询的起始日期及结束日期后

按下“应用”键，系统即会导入相关日期的数据（见图），下方的指南信息（guide message）中显示当前

图表信息。 
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※ 驱动单元诊断记录图表在初始状态下（默认）已取消外扰分散~编码器温度的勾选。 

 

 

 
图 2.6 驱动单元诊断记录图表期间设置成功（初始界面） 

 

 

是否勾选图表左侧的“轴选择”、“外扰分散”~“图例展示”，就会决定所展示出的图表，同时，如下图所

示，可以调整为所需查看的图表。 

 

※ 根据诊断驱动单元当时所做的检测设置情况，更改轴选择并勾选其他项目时，可能不存在相关条件的

数据。 

 

 
图 2.7 选择 R2 轴、低频段绝对值和的图表界面示例 
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