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1. 개요개요개요개요 

 

1.1.1.1.1.1.1.1. 사전지식사전지식사전지식사전지식    
 

본 설명서를 잘 이해하기 위해서는 아래의 지식을 갖추고 있어야 합니다. 

 

� Hi4a 로봇 제어기의 사용법. 

� 필드버스 네트워크의 설치 및 활용방법  

(디바이스넷, 프로피버스-DP, 인터버스) 

 

 

1.2.1.2.1.2.1.2. 필드버스에필드버스에필드버스에필드버스에    대하여대하여대하여대하여    
 

필드버스(Fieldbus)는 공장에서의 센서나 버튼, 모터 드라이버, 조작 인터페이스 등의 장치를 

PLC(Programmeble Logic Controller)와 단일 케이블로 연결하여 동작시키기 위한 개방화된 

산업표준입니다. 

 

필드버스는 전체 네트워크의 상태를 중앙에서 모니터링하거나 재구성하는 등의 지능적인 

서비스를 제공합니다. 예를 들면 센서나 스위치에 대해, 단순한 ON/OFF 만이 아닌 좀 더 상세한 

정보(동작 모드 설정, 센서 불량여부 등)를 주고받을 수 있는 이점이 있습니다. 

 

필드버스는 단일 케이블을 사용하므로 배선에 드는 시간과 비용이 절감되며, 배선구성이 간단해져 

유지보수도 유리합니다. 또한 이더넷(Ethernet)과 같은 비결정적 응답(non-deterministic 

response) 특성의 프로토콜과는 달리, 데이터 응답속도가 보장되어 있어, 임계시간 특성이 중요한 

산업용도를 만족합니다. 

 

 
그림 1.1 필드버스 네트워크와 마스터, 슬레이브 장치들 

 

1 개의 필드버스 네트워크에는 1 개의 마스터(master) 장치와 다수의 슬레이브(slave)장치가 

연결됩니다. 마스터 장치는 네트워크 전체를 검색/관리하고 슬레이브 장치들과 데이터를 

교환합니다. 일반적으로 PLC 는 마스터 장치이고, 그 외의 센서나 버튼, 제어기 등이 슬레이브 

장치입니다. 
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1.3.1.3.1.3.1.3. Hi4aHi4aHi4aHi4a    로봇로봇로봇로봇    제어기제어기제어기제어기    필드버스필드버스필드버스필드버스    기능의기능의기능의기능의 2 2 2 2 가지가지가지가지    방식방식방식방식    
 

Hi4a 제어기는 필드버스 기능을 표 1-1 과 같이 2 가지 방식으로 지원합니다. 

 

표 1-1 Hi4a 제어기 필드버스 기능의 2 가지 방식 및 특징 

항항항항    목목목목    BD430 I/O BD430 I/O BD430 I/O BD430 I/O 보드보드보드보드    BD420  BD420  BD420  BD420  멀티통신멀티통신멀티통신멀티통신    보드보드보드보드    

장착장착장착장착    모듈모듈모듈모듈    

아래 2 가지 중 하나 

1) SST社 UCS 모듈 

2) BD471 CC-Link 슬레이브 모듈 

Hilscher社 COM 모듈 

장착장착장착장착    가능가능가능가능    모듈모듈모듈모듈    수수수수    1 개 1 개~4 개 

지원기능지원기능지원기능지원기능    슬레이브 마스터, 슬레이브 동시지원 가능 

지원프로토콜지원프로토콜지원프로토콜지원프로토콜    디바이스넷/프로피버스-DP/CC-Link  
디바이스넷/프로피버스-DP/인터버

스(지원예정) 

메인보드와의메인보드와의메인보드와의메인보드와의    연결연결연결연결    RS-232C BD400 머더보드의 버스 

로봇언어의로봇언어의로봇언어의로봇언어의    

필드버스필드버스필드버스필드버스    입력입력입력입력    

활용방법활용방법활용방법활용방법    

입력원을 필드버스로 설정한 

DI 영역으로부터 입력 

예: WAIT DI5 

F1~F4 객체의 DI 로부터 입력 

예: WAIT F2.DI5 

로봇언어의로봇언어의로봇언어의로봇언어의    

필드버스필드버스필드버스필드버스    출력출력출력출력    

활용방법활용방법활용방법활용방법    

DO 출력은 하드와이어드와 필드버스 

양쪽으로 동시 출력됨. 

예: DO12=1 

F1~F4 객체의 DO 로 출력 

예: F4.DO12=1 

내장내장내장내장 PLC PLC PLC PLC 의의의의    

필드버스필드버스필드버스필드버스    입력입력입력입력    

활용방법활용방법활용방법활용방법    

입력원을 필드버스로 설정한 

X 릴레이들로부터 입력 
F1~F4 객체의 X 로부터 입력 

내장내장내장내장 PLC PLC PLC PLC 의의의의    

필드버스필드버스필드버스필드버스    출력출력출력출력    

활용방법활용방법활용방법활용방법    

Y 출력은 하드와이어드와 필드버스 

양쪽으로 동시 출력됨. 
F1~F4 객체의 Y 로 출력 

 

2 가지 방법 중 1 가지를 골라 사용할 수 있습니다. 이 매뉴얼은 BD420 멀티통신 보드를 사용한 

필드버스 기능에 대해서만 설명합니다.
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2 
필드버스의필드버스의필드버스의필드버스의 

기본적인기본적인기본적인기본적인 사양사양사양사양 
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2. 필드버스의필드버스의필드버스의필드버스의 기본적인기본적인기본적인기본적인 사양사양사양사양 

 

다음은 디바이스넷 (DeviceNet)과 프로피버스-DP (Profibus-DP), 인터버스 (Interbus)의 기본적인 

사양들입니다. 보다 상세한 내용은 각 필드버스 기능설명서를 참조하십시오. 

 

2.1.2.1.2.1.2.1. 디바이스넷의디바이스넷의디바이스넷의디바이스넷의    기본사양기본사양기본사양기본사양    
 

표 2-1 디바이스넷의 기본사양 

The cable can have :The cable can have :The cable can have :The cable can have :    

전송율전송율전송율전송율    

Trunk Trunk Trunk Trunk 길이길이길이길이    Max drop Max drop Max drop Max drop 길이길이길이길이    최대최대최대최대 node node node node 수수수수    CumulativeCumulativeCumulativeCumulative    drop lengthdrop lengthdrop lengthdrop length    

125k bit/s 500 m (1,640 ft) 156 m (512 ft) 

250k bit/s 250 m (820 ft) 78 m (256 ft) 

500k bit/s 100 m (328 ft) 

6m (20 ft) 64 개 

39 m (128 ft) 

종단저항 121Ω, 1% metal film, 1/4 Watt 

V+, V- 간 전위차 24 Volt 

 

 
암컷(Female)        수컷(Male) 

 

그림 2.1 디바이스넷 개방형커넥터 핀아웃 
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2.2.2.2.2.2.2.2. 프로피버스프로피버스프로피버스프로피버스----DPDPDPDP 의의의의    기본사양기본사양기본사양기본사양    
 

표 2-2 프로피버스-DP 의 기본사양 

최대최대최대최대 station station station station    수수수수    라인 세그먼트당 32 개 스테이션까지, 최대 총 126 개 

리피터리피터리피터리피터    최대 4 개까지 확장 

Station Station Station Station 당당당당    입출력입출력입출력입출력    

데이터데이터데이터데이터    
244 입력, 출력 바이트 

연결되는연결되는연결되는연결되는    

ssssegmentegmentegmentegment 의의의의    최대최대최대최대    

수수수수    

두개의 station 간에는 최대 4 개의 repeater 

(repeater 에 따라 표준인 4 개 이상 지원하기도 함) 

전송율전송율전송율전송율 (kbit/s) (kbit/s) (kbit/s) (kbit/s)    9.6 19.2 45.45 93.75 187.5 500 1500 3000 6000 12000 

최대최대최대최대 segment  segment  segment  segment 

길이길이길이길이(m)(m)(m)(m)    
1200 1200 1200 1200 1000 400 200 100 100 100 
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2.3.2.3.2.3.2.3. 인터버스의인터버스의인터버스의인터버스의    기본사양기본사양기본사양기본사양    
 

 
그림 2.2 인터버스의 구성형태 

 

표 2-3 인터버스 리모트버스(Remote Bus)의 기본사양 

최대최대최대최대    노드노드노드노드수수수수    512 

네트워크네트워크네트워크네트워크    최대최대최대최대    레벨수레벨수레벨수레벨수    16 

최대최대최대최대 I/O I/O I/O I/O 점수점수점수점수    4096 점 (512 바이트) 

전송율전송율전송율전송율    500 kbps 

두두두두    리모트버스리모트버스리모트버스리모트버스    장치간장치간장치간장치간    최대버스길이최대버스길이최대버스길이최대버스길이    400m (1312.336 ft.) 

최대최대최대최대    총총총총    버스버스버스버스    길이길이길이길이    13km (8.078 mi.) 

토폴로지토폴로지토폴로지토폴로지    액티브 링 
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표 2-4 인터버스 루프(Loop)의 기본사양 

최대최대최대최대    노드노드노드노드수수수수    63 

두두두두    리모트버스리모트버스리모트버스리모트버스    장치간장치간장치간장치간    최대버스길이최대버스길이최대버스길이최대버스길이    20m (65.617 ft.) 

최대최대최대최대    총총총총    버스버스버스버스    길이길이길이길이    200m (656.168 ft.) 

전전전전    류류류류    1.8A 

단일단일단일단일    케이블로케이블로케이블로케이블로    전원전원전원전원, , , , 통신통신통신통신    연결연결연결연결     
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2.4.2.4.2.4.2.4. ESDESDESDESD 파일파일파일파일, GSD, GSD, GSD, GSD 파일파일파일파일    
 

각 필드버스 장치들은 자신을 인식시키기 위한 고유한 특성파일을 가지고 있습니다. 

디바이스넷이나 인터버스 장치의 경우는 EDS 파일이며(형식은 서로 다름), 프로피버스-DP 장치의 

경우에는 GSD 파일입니다. Hi4a 제어기도 EDS 파일과 GSD 파일을 가지고 있습니다. 

 

특성파일을 네트워크 관리 S/W 에 등록시키고 네트워크 브라우징(browsing)을 수행하면 필드버스 

네트워크에 연결되어 있는 장치들이 검색됩니다. 네트워크 관리 S/W 는 이 정보를 PLC 의 필드버스 

스캐너 모듈, 즉 마스터로 다운로드(download)합니다. 일단 스캐너 모듈에 네트워크 정보가 

다운로드되면 PLC 스캐너 모듈은 이후로 네트워크 관리 S/W 의 도움없이 전체 네트워크를 

동작시키게 됩니다. 

 

이 절차의 자세한 방법은 사용하는 PLC 제품 및 네트워크 설정용 S/W 제품의 설명서를 

참조하십시오. 
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3.3.3.3. BD420BD420BD420BD420 의의의의    모듈모듈모듈모듈    장착과장착과장착과장착과 H/W  H/W  H/W  H/W 설정설정설정설정    

3  
BD420 의의의의  

모듈모듈모듈모듈 장착과장착과장착과장착과 

H/W 설정설정설정설정 
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3. BD420BD420BD420BD420 의의의의    모듈모듈모듈모듈    장착과장착과장착과장착과 H/W  H/W  H/W  H/W 설정설정설정설정    

 

3.1.3.1.3.1.3.1. 필드버스필드버스필드버스필드버스    모듈의모듈의모듈의모듈의    장착장착장착장착    
 

Ch.1 Ch.2 Ch.3 Ch.4

필드버스
커넥터RS-232C 

연결 채널 표시용 
7-segment

설정 및 모니터링용
RS-232C
(SyCon 연결)

 
 

그림 3.1 필드버스 모듈 장착을 위한 4 개의 채널 

 

디바이스넷, 프로피버스, 인터버스용 보드의 번호는 각각 BD421, BD422, BD423 이며, 이를 통칭하

여 BD420 이라고 합니다. 

BD420 에는 필드버스 모듈을 4 개까지 장착할 수 있습니다. 각각의 위치는 채널 1, 2, 3, 4 입니다. 

(표준형 BD420 은 2 개까지 장착할 수 있으며, 4 채널이 필요한 경우에는 4 채널형이 공급됩니다.) 

모듈 장착은 반드시 채널 1 부터 차례로 채워나갈 필요는 없지만, 어느 채널에 장착했는지는 알고 

있어야 합니다. 로봇작업 프로그램 혹은 내장 PLC 래더에서 필드버스 입출력을 사용할 때 이 채널

번호가 사용되기 때문입니다.  

 

설정 및 모니터링용 RS-232C 와 7-segment 에 대해서는 필드버스 마스터 설정에 관한 내용에서 설

명하겠습니다. 

 

 

 

 

3.2.3.2.3.2.3.2. BD420BD420BD420BD420 의의의의    딥딥딥딥    스위치스위치스위치스위치    
 

BD420 보드에는 많은 딥 스위치들이 있습니다. 이 딥스위치들은 각 채널에 장착할 모듈의 

필드버스 종류에 따라 공장에서 다르게 설정된 것이므로, 보수요원의 도움없이는 함부로 설정을 

바꾸지 마십시오. 

 



    

    

    

    

4444. . . . 필드버스필드버스필드버스필드버스    정보정보정보정보    및및및및    설정설정설정설정    
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4.4.4.4. 필드버스필드버스필드버스필드버스    정보정보정보정보    및및및및    설정설정설정설정    

4  
필드버스의필드버스의필드버스의필드버스의 

정보정보정보정보 및및및및 설정설정설정설정 
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4. 필드버스의필드버스의필드버스의필드버스의 정보정보정보정보 및및및및 설정설정설정설정 

 

4.1.4.1.4.1.4.1. 필드버스필드버스필드버스필드버스    메뉴와메뉴와메뉴와메뉴와    설정파일설정파일설정파일설정파일    
 

필드버스 모듈은 사용하기 전에 네트워크 파라미터를 설정해주어야 합니다. 

 

(1) 『[PF2]: 시스템』 → 『2: 제어 파라미터』 → 『1: 입출력신호 설정』 → 『10: 

Fieldbus 버스 설정』 항목을 선택합니다. 

 

   
 

   
 

(2) 『6: BD420 필드버스 정보와 설정』을 선택합니다.  

 

 



    

    

    

    

4444. . . . 필드버스필드버스필드버스필드버스    정보정보정보정보    및및및및    설정설정설정설정    
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(3) [YES]키를 누르면 필드버스 설정을 보관하는 ROBOT.FB2 파일이 생성되면서 설정작업에 

들어갑니다. 



    

    

    

    

BD420 BD420 BD420 BD420 멀티통신멀티통신멀티통신멀티통신    기능설명서기능설명서기능설명서기능설명서    

    

    

    

 

  4-4  

 

4.2.4.2.4.2.4.2. BD420BD420BD420BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스    정보와정보와정보와정보와    설정설정설정설정    
 

 
 

이 화면은 4 개의 페이지로 되어 있으며, 각 페이지는 각 채널에 대응합니다. 『[PF3]: 전화면』과 

『[PF4]: 다음화면』키로 다른 채널로 바꾸어 볼 수 있습니다. 

 

� 채널 : 현재 선택된 채널의 번호를 표시합니다. 

� <Off,On>   : 해당 채널의 필드버스 모듈을 동작시킬 지 여부를 선택합니다. 

� 디바이스명 : 해당 채널에 장착된 모듈의 이름을 표시합니다.  

� 상태     : 모듈이 정상적으로 네트워크 동작을 수행하는 지 여부를 표시합니다.  

� 에러주소   : 필드버스 마스터 모듈인 경우, 네트워크 내에서 문제를 일으킨 슬레이브를 

발견했을 때, 그 주소(노드번호 등)를 표시합니다. 

 

점선 아래쪽은 필드버스 파라미터로서 필드버스 프로토콜의 종류에 따라 다양하게 나타납니다. 

필드버스 슬레이브 모듈인 경우, 파라미터를 설정한 후 『[PF5]: 완료』 버튼을 누르면, 설정값이 

필드버스 설정파일인 ROBOT.FB2 에 저장됩니다. (마스터 모듈의 경우는 파라미터 설정 화면이 

나타나지 않으며, SyCon 으로 설정해야 합니다.) 

 

저장된 설정값은 다음부터 제어기를 켤 때마다 필드버스 모듈에 적용됩니다. 
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5.5.5.5. 필드버스필드버스필드버스필드버스    마스터마스터마스터마스터    설정방법설정방법설정방법설정방법    
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필필필필드버스드버스드버스드버스  
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5. 필드버스필드버스필드버스필드버스 마스터마스터마스터마스터 설정방법설정방법설정방법설정방법 

 

5.1.5.1.5.1.5.1. 필드버스필드버스필드버스필드버스    마스터마스터마스터마스터    
 

BD420 에 필드버스 마스터 모듈을 장착하여 사용하면, Hi4a 제어기는 그림 5.1 과 같이 자체적인 

필드버스 네트워크를 관리하게 됩니다. 내장 PLC 를 함께 활용할 경우, Hi4a 제어기는 필드버스로 

연결된 단위 시퀀스를 제어할 수 있게 됩니다. 

 

 

 

그림 5.1 자체적인 필드버스 네트워크 관리 

 

티치펜던트로 파라미터 설정을 했던 슬레이브와는 달리, 마스터 모듈은 힐셔社의 SyCon 이라는 

윈도우용 S/W 를 사용하여 설정을 합니다. 설정된 정보는 RS-232C 를 통해 필드버스 마스터 모듈로 

다운로드되며, 모듈 내의 플래시 롬에 기록됩니다. 즉, SyCon 을 사용한 설정은 새로 네트워크를 

구성했거나, 변경했을 때만 하게 됩니다. 
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5.2.5.2.5.2.5.2. SyConSyConSyConSyCon 과의과의과의과의    연결을연결을연결을연결을    위한위한위한위한 RS RS RS RS----232C 232C 232C 232C 케이블케이블케이블케이블    구조구조구조구조    
 

RXD

TXD

DTR

GND

DSR

CTS

RXD

TXD

DTR

GND

DSR

CTS

2

3

4

5

6

8

2

3

4

5

6

8

PCPCPCPC힐셔 COM힐셔 COM힐셔 COM힐셔 COM

9 핀 DSub 커넥터 암컷 9 핀 DSub 커넥터 암컷
 

그림 5.2 SyCon 과의 연결을 위한 RS-232C 케이블 구조 

 

PC 와 힐셔 COM 모듈간의 RS-232C 케이블은 반드시 그림 5.2 와 같은 결선이어야 합니다. 
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5.3.5.3.5.3.5.3. SyConSyConSyConSyCon 과의과의과의과의    연결을연결을연결을연결을    위한위한위한위한 RS RS RS RS----232C 232C 232C 232C 포트의포트의포트의포트의    채널선택채널선택채널선택채널선택    
 

SyCon 은 RS-232C 케이블을 통해 단지 1 개의 필드버스 모듈과 통신할 수 있습니다. 따라서, 

SyCon을 실행하기 전에 BD420의 RS-232C 포트를, 설정하고자 하는 필드버스 모듈이 장착된 채널로 

연결시켜주어야 합니다. 

 

가령, 채널 3 에 연결된 필드버스 모듈에 SyCon 을 연결하려 한다고 가정해봅시다. 

 

(1) 『[PF2]: 시스템』 → 『2: 제어 파라미터』 → 『1: 입출력신호 설정』 → 『10: 필드버스 

설정』 → 『6: BD420 필드버스 정보와 설정』을 선택합니다. 

 

 
 

(2) 『[PF4]: 다음화면』 버튼을 두 번 눌러 3 번 채널 화면으로 이동하십시오.  

 

(3) 이 상태에서 『[PF1]: RS232I/F』 버튼을 누르면, RS-232C 포트는 현재 선택된 채널, 즉 

3 번 채널로 연결됩니다.  

 

(4) BD420 보드 측면에 장착된 7-segment 는 현재 RS-232C 가 연결된 채널번호를 보여주고 

있으므로, 이를 통해 확인할 수 있습니다.  

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[R..]],[R..]],[R..]],[R..]키를키를키를키를    누르시오누르시오누르시오누르시오....    
 >_>_>_>_    

RS232I/FRS232I/FRS232I/FRS232I/F     전화면전화면전화면전화면    다음화면다음화면다음화면다음화면 완료완료완료완료 

BD420  BD420  BD420  BD420  필드버스필드버스필드버스필드버스                        채널채널채널채널:[ :[ :[ :[ 1111] <] <] <] <OffOffOffOff,On>,On>,On>,On>    
장치명장치명장치명장치명  :[                            ]  :[                            ]  :[                            ]  :[                            ]    
상태상태상태상태  : [  : [  : [  : [정상정상정상정상      ]          ]          ]          ]    에러주소에러주소에러주소에러주소 :[   ] :[   ] :[   ] :[   ]    
------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    
Mac.ID: [   ]   Baudrate: [     ]kbpsMac.ID: [   ]   Baudrate: [     ]kbpsMac.ID: [   ]   Baudrate: [     ]kbpsMac.ID: [   ]   Baudrate: [     ]kbps    
크기크기크기크기(bytes) : (bytes) : (bytes) : (bytes) : 입력입력입력입력 [   [   [   [  2222], ], ], ], 출력출력출력출력  [    [    [    [  3333]]]] 



    

    

    

    

5555. . . . 필드버스필드버스필드버스필드버스    마스터마스터마스터마스터    설정방법설정방법설정방법설정방법    

    

    

    

 

5-5 

 

5.4.5.4.5.4.5.4. SyConSyConSyConSyCon 을을을을    이용한이용한이용한이용한    마스터마스터마스터마스터    설정방법설정방법설정방법설정방법    
 

 
그림 5.3 필드버스 종류 선택 

 

SyCon S/W 를 실행한 후, 새로 네트워크를 구성하기 위해, 『File –  New』 메뉴를 선택합니다. 그림 

5.3 과 같은 대화상자가 나타나면, 원하는 필드버스 종류를 선택합니다. (DeviceNet 혹은 

PROFIBUS) 

 

OK 버튼을 클릭하면, 그림 5.4 와 같은 상태가 됩니다. 

 

 
그림 5.4 SyCon 의 프로젝트 초기상태 

 

 
그림 5.5 마스터 삽입 버튼 
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먼저, 마스터를 설정해줘야 합니다. 그림 5.5 의 『마스터 삽입』 버튼을 클릭하면, 그림 5.6 과 

같은 대화상자가 나타납니다. 

 

 
그림 5.6 마스터 삽입 대화상자 (디바이스넷의 예) 

 

왼쪽의 리스트에서, BD420 에 장착된 네트워크의 마스터 모듈 이름을 선택하여, Add 버튼으로 

오른쪽으로 옮깁니다. 각 프로토콜 별 모듈명은 표 5-1 과 같습니다. 

 

표 5-1 각 프로토콜 별 모듈명 

프로토콜프로토콜프로토콜프로토콜    모듈명모듈명모듈명모듈명    

디바이스넷디바이스넷디바이스넷디바이스넷    COM-DNM 

프로피버스프로피버스프로피버스프로피버스----DPDPDPDP    COM-DPM 

 

마스터의 MAC ID(대개는 0)를 설정한 후 Description 에 설명(공백은 허용되지 않음)을 붙입니다. 

OK 버튼을 클릭하면 그림 5.7 과 같은 상태가 됩니다. 

 

 
그림 5.7 마스터가 입력된 상태 (디바이스넷의 예) 
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마스터 설정을 위해 화면의 마스터 그림을 더블클릭하면, 다음과 같이 됩니다. 

 

(1) 디바이스넷의 경우  : 그림 5.9 와 같은 대화상자가 나타납니다 

(2) 프로피버스-DP 의 경우 : 그림 5.8 과 같은 대화상자가 나타납니다. 

 

[[[[프프프프로피버스로피버스로피버스로피버스----DPDPDPDP 의의의의    경우경우경우경우]]]]    

    

여기서 『DP Master Settings …』 버튼을 클릭하면 그림 5.9 의 대화상자가 나타납니다. 

 

 
그림 5.8 프로피버스-DP  Master Configuration 대화상자 

 

[[[[디바이스넷의디바이스넷의디바이스넷의디바이스넷의    경우경우경우경우]]]]    

    

그림 5.9 의 대화상자에서 반드시 그림 5.9 와 같이 설정을 한 후, [OK] 버튼을 누르십시오. 

 

 

 
그림 5.9 DeviceNet Master Setting 대화상자 
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『Settings - Bus Parameters』 메뉴항목을 선택하면, 그림 5.10 혹은 그림 5.11 과 같은 

대화상자가 나타납니다. 

 

 
그림 5.10 Bus Parameter 대화상자 (디바이스넷의 경우) 

 

 
그림 5.11 Bus Parameter 대화상자 (프로피버스-DP 의 경우) 

 

필드버스의 네트워크 속도에 맞게 Baudrate 를 설정한 후 [OK] 버튼을 클릭하십시오. 

 

� 디바이스넷의 경우 : 

네트워크 내의 마스터와 모든 슬레이브들의 속도는 일치해야 합니다. 

 

� 프로피버스-DP 의 경우 : 

네트워크 내의 슬레이브들은 자동으로 마스터의 속도를 따르게 됩니다. 

그림 5.11 의 Optimize 는 Standard 에 두십시오. 
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5.5.5.5.5.5.5.5. EDS, GSD EDS, GSD EDS, GSD EDS, GSD 파일파일파일파일    등록등록등록등록    
 

필드버스 마스터가 슬레이브들을 제대로 인식하려면, 해당 슬레이브들의 특성파일이 필요합니다.  

사용할 슬레이브들의 특성파일이 모두 SyCon 에 등록되어 있어야 합니다.  

프로토콜별 특성파일의 이름은 표 5-2 와 같습니다. 

 

표 5-2 프로토콜별 특성파일의 이름 

프로토콜프로토콜프로토콜프로토콜    특성파일의특성파일의특성파일의특성파일의    이름이름이름이름    

디바이스넷디바이스넷디바이스넷디바이스넷    EDS 

프로피버스프로피버스프로피버스프로피버스----DPDPDPDP    GSD 

 

SyCon 에서 File –  Copy EDS (혹은 Copy GSD) 메뉴항목을 선택하십시오. 

 

 
그림 5.12 Copy EDS 대화상자 (디바이스넷의 경우) 

 

여기서는, 디바이스넷의 경우를 기준으로 등록과정을 설명하며, 다른 프로토콜의 경우에도 과정은 

동일합니다. 

 

그림 5.12 와 같은 대화상자에서, EDS (혹은 GSD) 파일들이 저장된 디렉토리로 위치를 이동한 후, 

EDS (혹은 GSD) 파일을 선택하고 열기 버튼을 누르면 해당 파일이 SyCon 으로 등록됩니다. 

(Ctrl 키를 누르고 클릭하면 여러 개를 한꺼번에 선택할 수도 있습니다.) 

 

 
그림 5.13 대응되는 비트맵 파일 등록 

 



    

    

    

    

BD420 BD420 BD420 BD420 멀티통신멀티통신멀티통신멀티통신    기능설명서기능설명서기능설명서기능설명서    

    

    

    

 

  5-10  
 

이어서 그림 5.13 과 같이, 대응되는 비트맵 파일들을 등록할 지를 묻게 됩니다. 비트맵 파일들이 

준비되어 있다면 예(Y)를 누르고, 비트맵이 없으면 아니오(N)로 답하십시오.  

비트맵 파일들을 준비해두는 방법은 노트 5-1 이나 노트 5-2 를 참조하십시오. 

 

   노트 5-1 : EDS 를 위한 비트맵파일 준비방법 

 

슬레이브 장치마다 설정, 동작, 진단의 3 가지 상태를 표현하기 위해 3 개의 비트맵파일이 

준비되어야 합니다. 비트맵은 70x40 픽셀 크기에 16 컬러(4bit)인 형식입니다. 

 

만일 등록할 EDS 파일명이 PhoSens.eds 라고 가정한다면, 3 개의 비트맵 파일의 이름을 반드시 

아래와 같이 하고 등록할 EDS 파일과 같은 디렉토리에 위치시키십시오. 

 

(1) 설정:   PhoSens_s.dib 
 

(2) 동작:   PhoSens_r.dib 
 

(3) 진단:   PhoSens_d.dib 
  

 

 노트 5-2 : GSD 를 위한 비트맵파일 준비방법 

 

슬레이브 장치마다 설정, 동작, 진단의 3 가지 상태를 표현하기 위해 3 개의 비트맵파일이 

준비되어야 합니다. 비트맵은 70x40 픽셀 크기에 16 컬러(4bit)인 형식입니다. 

 

등록할 GSD 파일을 열어, Implementation_Type 항목 바로 다음 위치에 비트맵 이름을 지정하는 

항목들이 아래와 같이 존재해야 합니다. 

… 

Implementation_Type = "SPC3" 

Bitmap_Device = "GP_run" 

Bitmap_Diag   = "GP_dia" 

Bitmap_SF     = "GP_sf" 

… 

3 개의 비트맵 파일의 이름을 이 항목들과 동일하게 하고 등록할 GSD 파일과 같은 디렉토리에 

위치시키십시오. 

 

 (1) 설정:   GP_sf.dib 
 

(2) 동작:   GP_run.dib 
 

(3) 진단:   GP_dia.dib 
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5.6.5.6.5.6.5.6. 슬레이브슬레이브슬레이브슬레이브    장치들의장치들의장치들의장치들의    수동수동수동수동    설정설정설정설정    
 

네트워크에 연결된 슬레이브 장치들을 설정하는데는 수동과 자동의 2 가지 방법이 있습니다. 먼저, 

수동 설정 방법을 설명합니다. 

 

 
그림 5.14 Insert Device 도구막대 버튼 

 

그림 5.14 와 같은 Insert Device 버튼을 누르고, 커서로 네트워크 그림의 마스터 아래 부분을 

클릭하십시오.  

 

 
그림 5.15 Insert Device 대화상자 (디바이스넷의 경우) 

 

그림 5.15 와 같은 대화상자가 나타납니다. 왼쪽 리스트를 보면 등록했던 EDS (혹은 GSD) 파일들의 

슬레이브 이름들을 찾을 수 있습니다. 원하는 슬레이브를 클릭하고 [Add >>] 버튼을 클릭하면 

오른쪽의 리스트로 등록됩니다. 

 

오른쪽 리스트에서 슬레이브 장치를 클릭해놓고 그 아래에 MAC ID 를 입력하고 Description 란에 

설명을 적으십시오. 

 

오른쪽 리스트로 다 등록하고 나면 [OK] 버튼을 눌러 종료하십시오. 
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그림 5.16 슬레이브들이 등록된 모습 (디바이스넷의 경우) 

 

이제 그림 5.16 와 같은 상태가 될 것입니다. 각각의 슬레이브들에 대해서 파라미터와 I/O 매핑을 

설정해주어야 합니다. 원하는 슬레이브를 더블클릭하면 그림 5-17 과 같은 대화상자가 

나타납니다. 

 

 
그림 5.17 Device Configuration 대화상자 (디바이스넷의 경우) 

 

필요한 파라미터 편집을 수행하십시오. 하단의 두 개의 리스트 박스는 I/O 매핑을 위한 것입니다. 

예를 들어 PanelView 가 2 바이트의 입력과 3 바이트의 출력(마스터 관점에서)을 가진 장치라면 

상단의 리스트박스에서 BYTE_ARRAY의 입력과 출력을 각각 1번 더블클릭하여 하단의 리스트박스에 

등록한 후, I Len.과 O Len.의 값들을 하나하나 마우스로 클릭하고 2 와 3 으로 타이핑해주면 

됩니다. 

다른 프로토콜의 경우에도 설정방법은 이와 유사합니다. 
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마스터의 어느 위치에 매핑되느냐도 중요합니다. 만일 『Settings - Auto Addressing』 메뉴항목을 

체크하여 켜 두었다면, 등록 순서대로 차례차례 매핑되는 식으로 자동 적용됩니다. 이러한 적용은 

마스터 모듈로 전체 설정을 다운로드할 때 이루어집니다.  

만일 Auto Addressing 기능을 꺼 두었다면, 하단의 리스트 박스의 I Addr.와 O Addr. 값들을 각각 

적절히 설정해주어야 합니다. 
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5.7.5.7.5.7.5.7. 자동자동자동자동    네트워크네트워크네트워크네트워크    스캔스캔스캔스캔    기능에기능에기능에기능에    의한의한의한의한    슬레이브슬레이브슬레이브슬레이브    장치들의장치들의장치들의장치들의    자동자동자동자동    설정설정설정설정    
 

필드버스 네트워크에 이미 슬레이브 장치들이 모두 연결된 상태라면, 간편한 자동 설정방법을 

사용할 수 있습니다. 

우선, 새로운 프로젝트에서 마스터의 설정과 Bus Parameter 설정을 하십시오. 

이제, 『Online –  Auto Network Scan』 메뉴항목을 선택하십시오.  

 

만일, 통신이 연결된 상태라면 그림 5.18 과 같은 대화상자가 바로 나타납니다. 만일 다른 종류의 

대화상자가 나타난다면, 『노트 5-3 : 통신연결』을 참조하십시오. 

 

 
그림 5.18 Actual Network Constellation 대화상자 - 스캔중 

 

30 여초간 네트워크 스캔이 진행되므로, 잠시 기다리십시오. 스캔이 성공적으로 완료되면, 그림 

5.19 와 같은 상태가 됩니다. 이 예에서는 PanelView 와 UCS-EV2 라는 장치가 각각 MAC ID 5 와 

6 으로 설정된 채로 네트워크에 연결되어 있었다는 것을 가정했습니다. 

 

 
그림 5.19 Actual Network Constellation 대화상자 - 스캔 완료 

 

이 리스트의 Choosen Config. 열의 항목을 더블클릭하면 통신방식을 변경할 수 있습니다. 결과가 

만족스럽다면, [Automatic Configuration] 버튼을 눌러 스캔한 내용을 프로젝트에 반영할 수 

있습니다.  
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[OK] 버튼을 눌러 대화상자를 닫으면, 그림 5.20 과 같이 프로젝트에 반영된 결과를 볼 수 

있습니다. 

 

 
그림 5.20 스캔한 내용을 반영한 결과 (디바이스넷의 경우) 

 

각 슬레이브에 대한 설정을 조정하고 싶다면, 수동 설정에서처럼 원하는 슬레이브 그림을 

더블클릭하십시오. 
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   노트 5-3 : 통신연결 

 

만일 통신이 연결되지 않은 상태라면 그림 5.21 과 같은 대화상자가 나타납니다. 

 

 
그림 5.21 Driver Select 대화상자 

 

리스트박스에서 CIF Serial Driver 를 선택하고 OK 를 선택하면 그림 5.22 와 같은 대화상자가 

나타납니다. 

 

 
 

그림 5.22 Device Assignment CIF Serial Driver 

 

마스터 모듈과 연결한 PC 의 RS-232C COM 포트의 번호를 확인하고 이에 해당하는 [Connect COM ?] 

버튼을 클릭하십시오. 연결이 정상적이라면, 즉각적으로 모듈의 이름, 버전 등이 나타나면서 

왼쪽의 체크박스가 활성화 됩니다. 만일 이러한 반응이 없으면 연결이 제대로 안 된것입니다. 

케이블 결선과 연결상태, 마스터 모듈의 종류가 맞는지, 혹은 전원이 공급되고 있는지 등을 

체크하십시오. 

또 다른 프로젝트 창이 떠 있거나, BD420 의 다른 채널로 이미 연결되었던 상태인 경우에도 

제대로 연결이 안될 수 있습니다. 이런 경우에는 프로젝트를 저장하고, SyCon 을 종료했다가 다시 

실행한 후 시도해 보십시오. 

연결에 성공했으면, 체크박스를 클릭하여 체크한 후, [OK] 버튼을 누르십시오. 
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5.8.5.8.5.8.5.8. 다운로드다운로드다운로드다운로드    
 

모든 설정이 끝났으면 이제 마스터 모듈로 전체 네트워크 설정을 다운로드합니다. 먼저 마스터 

모듈의 그림을 클릭하여 선택한 후, 『Online –  Download』 메뉴항목을 선택하십시오. 만일, 

통신이 연결되어 있다면, 그림 5.23 과 같은 메시지나 나옵니다. 

여기서 [예(Y)]를 누르면 그림 5.24 와 같이 다운로드가 수행됩니다. 

만일 다른 종류의 대화상자가 나타난다면, 『노트 5-3 : 통신연결』을 참조하십시오. 

 

 
그림 5.23 필드버스 동작 정지 예고 메시지 

 

 
그림 5.24 다운로드 수행 

 

다운로드가 끝나면, Hi4a 제어기를 껐다 켜십시오. 필드버스가 제대로 동작하는지 확인하십시오. 

필드버스 동작이 모두 정상적이면, RS-232C 케이블을 분리해도 됩니다. (Hi4a 제어기가 꺼져있을 

때 분리하십시오.) 
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6.6.6.6. 필드버스필드버스필드버스필드버스 I/O I/O I/O I/O 의의의의    접근접근접근접근    

6  
필드버스필드버스필드버스필드버스  

I/O 의의의의 접근접근접근접근 
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6. 필드버스필드버스필드버스필드버스 I/O 의의의의 접근접근접근접근 

 

6.1.6.1.6.1.6.1. 로봇언어에서의로봇언어에서의로봇언어에서의로봇언어에서의    사용사용사용사용    
 

내장 PLC 가 꺼진 상태일 때만, 로봇언어에서의 접근이 가능합니다. 

BD420 의 4 개의 채널은 로봇언어에서 각각 FB1, FB2, FB3, FB4 객체에 해당합니다. 각 채널 객체는 

256 개의 DI 입력과 256 개의 DO 출력을 가지고 있습니다. (Hi4a 제어기 mv10.07-26 이상인 경우, 

마스터는 각각 960 개의 DI 입력과 DO 출력을 가지고 있습니다.) 

 

� DO 출력의 표현방법: FB{채널번호}.DO{단일신호번호} 

� DI 입력의 표현방법: FB{채널번호}.DI{단일신호번호} 

� GO 출력의 표현방법: FB{채널번호}.GO{그룹신호번호} 

� GI 입력의 표현방법: FB{채널번호}.GI{그룹신호번호} 

 

표 6-1 필드버스 I/O 접근의 예 

구구구구    분분분분    명명명명        령령령령        문문문문    설설설설                                        명명명명    

FB2.DO17=1 BD420 2 번채널의 17 번 단일신호출력 ON 

FB1.GO2=255 BD420 1 번채널의 2 번 그룹신호출력에 255 를 출력 

FB3.DO[128]=0 BD420 3 번채널의 128 번 단일신호출력 ON 
출출출출    력력력력    

FOR V1%=1 TO 10 

FB [4].GO[V1%+20]=&HF0 

NEXT 

BD420 4 번채널의 21~30 번 그룹신호출력에 F0hex 을 

출력 

WAIT FB2.DI1 
BD420 2 번채널의 1 번 단일신호입력이 ON 이 되기를 

대기  

IF FB3.GI2=9 THEN 99 
BD420 3 번채널의 2 번 그룹신호입력이 9 이면 99 

행번호로 분기 

FOR V1%=1 TO 4 

IF FB [V1%].DI64=1 THEN 

STOP 

ENDIF 

NEXT 

BD420 1~4 번 채널의 DI64 중 하나라도 1 이면 로봇 

정지 

입입입입    력력력력    

IF DI12<>FB1.DI20 THEN 

STOP 

ENDIF 

BD430의 12번 단일신호입력이 BD420 1번 채널의 20번 

단일신호입력과 다르면 정지 

 

내장 PLC 가 켜진 상태에서는 FBn.DI 와 FBn.DO 는 아무 역할도 하지 않습니다. 
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6.2.6.2.6.2.6.2. 내장내장내장내장 PLCPLCPLCPLC 에서의에서의에서의에서의    사용사용사용사용    
 

내장 PLC 가 켜진 상태에서는, 로봇언어에서의 접근은 차단됩니다. 내장 PLC 의 릴레이로서만 

연결됩니다. 

 

BD420 의 4 개의 채널은 내장 PLC 에서 각각 FB1, FB2, FB3, FB4 채널 객체에 해당합니다. 각 채널 

객체는 256개의 X입력과 256개의 Y출력을 가지고 있습니다. (Hi4a제어기 mv10.07-26 이상인 경우, 

마스터는 각각 960 개의 X 입력과 Y 출력을 가지고 있습니다.) 

표 6-2 는 FB 채널 객체 릴레이의 표현방법들입니다. 

 

표 6-2 필드버스 I/O 접근의 예 

데이터데이터데이터데이터    크기크기크기크기    방향방향방향방향    릴레이릴레이릴레이릴레이    명칭명칭명칭명칭    문문문문                                법법법법    

입력 X FB{채널번호}.X{단일신호번호} 

비트비트비트비트    

출력 Y FB{채널번호}.Y{단일신호번호} 

입력 XB FB{채널번호}.XB{바이트번호} 

바이트바이트바이트바이트    

출력 YB FB{채널번호}.YB{바이트번호} 

입력 XW FB{채널번호}.XW{워드번호} 

워드워드워드워드    

출력 YW FB{채널번호}.YW{워드번호} 
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그림 6.1 은 내장 PLC 가 켜진 상태에서의 I/O 구성도입니다. 로봇언어에서 BD420 으로 신호를 

출력하거나, BD420 으로부터 신호를 입력받기 위해서는 내장 PLC 의 래더 로직에 의해 연결이 

되어있어야 함을 알 수 있습니다.  

 

 
그림 6.1 내장 PLC 켜진 상태에서의 I/O 구성 

 

그림 6.2 에 이와 같은 연결의 예를 보였습니다. 입출력 각각 4 워드씩을 연결한 것입니다. 

 

(1) 로봇언어의 DOW13 ~ DOW16 (바이트 표기는 GO25 ~ GO32) 출력을 필드버스의 FB2.YW1 ~ 

FB2.YW4 출력으로 매핑시켰습니다. 

 

(2) 필드버스의 FB2.XW1 ~ FB2.XW4 입력을 로봇언어의 DIW13 ~ DIW16 (바이트 표기는 GI25 ~ 

GI32) 입력으로 매핑시켰습니다. 

 

 
 

그림 6.2 로봇언어 입출력을 필드버스에 매핑한 내장 PLC 래더의 예 
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7.7.7.7. 필드버스필드버스필드버스필드버스    진단진단진단진단        

 

 

 

 

 

 

7 
필드버스필드버스필드버스필드버스 

진단진단진단진단 
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7. 필드버스필드버스필드버스필드버스 진단진단진단진단 

 

7.1.7.1.7.1.7.1. 진단진단진단진단    기능기능기능기능    
 

마스터 모듈을 선택하면 [PF2: 진단] 버튼이 나타납니다. 

 

 
 

[PF2: 진단] 버튼을 누르면, 아래와 같은 진단화면이 나타납니다. 

마스터가 감지한 버스에러개수(BusErrCnt), 타임아웃개수(TimeOutCnt)값이 표시되며, 에러를 

유발한 슬레이브의 노드번호와 에러코드, 에러소스(Src; Source)도 표시됩니다. 그 아래에는 현재 

에러코드에 대한 영문설명이 표시되는데, 첫 문장은 원인이며, 나머지 문장은 대처방법입니다. 

 

 
 

 

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[R..]],[R..]],[R..]],[R..]키를키를키를키를    누누누누르시오르시오르시오르시오....    
 >_>_>_>_    

Glob.BitGlob.BitGlob.BitGlob.Bit    종종종종료료료료 

BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[에러에러에러에러       ]       ]       ]       ]    
COMCOMCOMCOM----DPMDPMDPMDPM    
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    

BusErrCnt[     0]     BusErrCnt[     0]     BusErrCnt[     0]     BusErrCnt[     0]     
TimeOutCnt[     0]TimeOutCnt[     0]TimeOutCnt[     0]TimeOutCnt[     0]    
에러노드에러노드에러노드에러노드[   5] [   5] [   5] [   5] 에러코드에러코드에러코드에러코드[ 17] Src[slave ][ 17] Src[slave ][ 17] Src[slave ][ 17] Src[slave ]    
NNNNo response of the stationo response of the stationo response of the stationo response of the station    
check bus cable, check bus address of scheck bus cable, check bus address of scheck bus cable, check bus address of scheck bus cable, check bus address of s    
lavelavelavelave    

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[R..]],[R..]],[R..]],[R..]키를키를키를키를    누르시오누르시오누르시오누르시오....    
 >_>_>_>_    

RS232I/FRS232I/FRS232I/FRS232I/F    진단진단진단진단    전화면전화면전화면전화면    다음화면다음화면다음화면다음화면 완료완료완료완료 

D420 D420 D420 D420 필드버스필드버스필드버스필드버스        채널채널채널채널:[ 1]       <:[ 1]       <:[ 1]       <:[ 1]       <OffOffOffOff,On>,On>,On>,On>    
장치명장치명장치명장치명 :[COM :[COM :[COM :[COM----프로피버스프로피버스프로피버스프로피버스----DP DP DP DP 마스터마스터마스터마스터      ]      ]      ]      ]    
상태상태상태상태   : [   : [   : [   : [에러에러에러에러    ]     ]     ]     ]     
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    
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진단화면에서 [PF1: Glob.Bit]를 누르면, 전역비트(Global Bit) 화면이 나타납니다. 

 

 
 

화면에 나타나는 3~4 자로 된 약어들은 마스터 모듈의 통신상태를 나타내는 전역비트들입니다. 

역상으로 표시된 비트는 On 상태이고, 정상으로 표시된 비트는 Off 상태입니다. 

비트들 중 하나는 깜박이고 있는데, 이것은 비트상태를 뜻하는 것이 아니라 해당 비트에 현재 

도움말 커서가 위치해 있음을 표시합니다. 도움말 커서는 각 비트의 의미를 표시하기 위한 

것으로서, [Shift + 화살표] 키로 이동시킬 수 있습니다. 현재 도움말 커서가 위치한 비트(즉, 

깜박이는 비트)의 의미가 하단에 영문으로 표시됩니다. 

(전역비트의 구성은 프로토콜별로 다릅니다. 위 그림의 예는 프로피버스 마스터의 경우입니다.) 

 

진단화면에서 [PF2: Slave 표]를 누르면, 슬레이브표 화면이 나타납니다. 

 

 
 

슬레이브 노드번호표가 한 페이지가 넘는 경우에는 [PF3: 전화면], [PF4: 다음화면]을 눌러 

페이지를 전환할 수 있습니다. 

 

[Shift+좌/우 화살표]키를 이용하여 표시모드를 변경할 수 있습니다. 

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[R..]],[R..]],[R..]],[R..]키를키를키를키를    누르시오누르시오누르시오누르시오....    
 >[1 >[1 >[1 >[1 ––––  127]_ 127]_ 127]_ 127]_    

Slv.Slv.Slv.Slv.진단진단진단진단  전화면전화면전화면전화면 다음화면다음화면다음화면다음화면 종종종종료료료료 

BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[에러에러에러에러                   ]   ]   ]   ]    
COMCOMCOMCOM----DPM           DPM           DPM           DPM           진단할진단할진단할진단할 Slave  Slave  Slave  Slave 번호번호번호번호[[[[  0  0  0  0]]]]    
<<<<설정된설정된설정된설정된    장치장치장치장치,,,,활성된활성된활성된활성된    장치장치장치장치,,,,진단정보진단정보진단정보진단정보    장치장치장치장치>>>>    
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    

000 001 002 003 004 000 001 002 003 004 000 001 002 003 004 000 001 002 003 004 005005005005 006 007  006 007  006 007  006 007 008008008008 009 009 009 009    
010 011 012 013 014 015 016 017 018 019010 011 012 013 014 015 016 017 018 019010 011 012 013 014 015 016 017 018 019010 011 012 013 014 015 016 017 018 019    
020 021 022 023 024 025 026 027 028 029020 021 022 023 024 025 026 027 028 029020 021 022 023 024 025 026 027 028 029020 021 022 023 024 025 026 027 028 029    
030 031 032 033 034 035 036 037 030 031 032 033 034 035 036 037 030 031 032 033 034 035 036 037 030 031 032 033 034 035 036 037 038 039038 039038 039038 039    
040 041 042 043 044 045 046 047 048 049040 041 042 043 044 045 046 047 048 049040 041 042 043 044 045 046 047 048 049040 041 042 043 044 045 046 047 048 049    
050 051 052 053 054 055 056 057 058 059050 051 052 053 054 055 056 057 058 059050 051 052 053 054 055 056 057 058 059050 051 052 053 054 055 056 057 058 059    
060 061 062 063 064 065 066 067 068 069060 061 062 063 064 065 066 067 068 069060 061 062 063 064 065 066 067 068 069060 061 062 063 064 065 066 067 068 069    
    

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[R..]],[R..]],[R..]],[R..]키를키를키를키를    누르시오누르시오누르시오누르시오....    
 >_>_>_>_    

  전화면전화면전화면전화면 다음화면다음화면다음화면다음화면 종종종종료료료료 

BD420 FB[3] BD420 FB[3] BD420 FB[3] BD420 FB[3]           State[          State[          State[          State[에러에러에러에러       ]       ]       ]       ]    
COMCOMCOMCOM----DPMDPMDPMDPM    
rsvd TOUT NRDY EVE  FAT  rsvd TOUT NRDY EVE  FAT  rsvd TOUT NRDY EVE  FAT  rsvd TOUT NRDY EVE  FAT  NEXCNEXCNEXCNEXC ACLR CTRL ACLR CTRL ACLR CTRL ACLR CTRL    
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    

rsvd : reservedrsvd : reservedrsvd : reservedrsvd : reserved    
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표 7-1 필드버스 I/O 접근의 예 

표시모드표시모드표시모드표시모드    설설설설            명명명명    

설정된 장치 
SyCon 을 사용하여 마스터에 등록한 슬레이브의 노드번호들이 

역상으로 표시됩니다. 

활성된 장치 
마스터와 통신이 정상적으로 수행되고 있는 슬레이브의 

노드번호들이 역상으로 표시됩니다. 

진단정보 장치 
진단(diagnostic) 정보를 가지고 있는 슬레이브의 노드번호들이 

역상으로 표시됩니다. 

 

여기에서 진단정보란 특정 슬레이브 장치에 필드버스 오류 등이 발생했던 이력을 말합니다. 

 

마스터는 진단정보를 가진 슬레이브로부터 진단정보를 가져와 표시할 수 있습니다. 예를 들어, 

아래 그림처럼 8 번 노드의 슬레이브가 진단정보를 가진 것으로 역상표시 되었다면, 진단할 Slave 

번호 란에 8 을 입력하고 [PF1: Slv.진단]을 눌러 슬레이브 진단 화면을 표시할 수 있습니다. 

 

 

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

Slave Slave Slave Slave 번호를번호를번호를번호를    입력하고입력하고입력하고입력하고 [PF1] [PF1] [PF1] [PF1]로로로로    진단진단진단진단....    
 >>>>[1 [1 [1 [1 ––––  127]8 127]8 127]8 127]8____    

Slv.Slv.Slv.Slv.진단진단진단진단  전화면전화면전화면전화면 다음화면다음화면다음화면다음화면 종종종종료료료료 

BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[에러에러에러에러       ]       ]       ]       ]    
COMCOMCOMCOM----DPM    DPM    DPM    DPM                                진단할진단할진단할진단할 Slave  Slave  Slave  Slave 번호번호번호번호[[[[  8  8  8  8]]]]    
<<<<설정된설정된설정된설정된    장치장치장치장치,,,,활성된활성된활성된활성된    장치장치장치장치,,,,진단정보진단정보진단정보진단정보    장치장치장치장치>>>>    
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    

000 001 002 000 001 002 000 001 002 000 001 002 003 004 005 006003 004 005 006003 004 005 006003 004 005 006 007  007  007  007 008008008008 009 009 009 009    
010 011 012 013 014 015 016 017 018 019010 011 012 013 014 015 016 017 018 019010 011 012 013 014 015 016 017 018 019010 011 012 013 014 015 016 017 018 019    
020 021 022 023 024 025 026 027 028 029020 021 022 023 024 025 026 027 028 029020 021 022 023 024 025 026 027 028 029020 021 022 023 024 025 026 027 028 029    
030 031 032 033 034 035 036 037 038 039030 031 032 033 034 035 036 037 038 039030 031 032 033 034 035 036 037 038 039030 031 032 033 034 035 036 037 038 039    
040 041 040 041 040 041 040 041 042 043 044 045 046 047 048 049042 043 044 045 046 047 048 049042 043 044 045 046 047 048 049042 043 044 045 046 047 048 049    
050 051 052 053 054 055 056 057 058 059050 051 052 053 054 055 056 057 058 059050 051 052 053 054 055 056 057 058 059050 051 052 053 054 055 056 057 058 059    
060 061 062 063 064 065 066 067 068 069060 061 062 063 064 065 066 067 068 069060 061 062 063 064 065 066 067 068 069060 061 062 063 064 065 066 067 068 069 
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슬레이브 진단 화면은 아래와 같습니다. 화면 상단에는 여러 개의 슬레이브 상태비트가 

표시됩니다. 전역비트와 마찬가지로 역상은 On 상태를 의미하고, 깜박이는 비트는 도움말 커서에 

의해 선택되어 있음을 의미합니다. 도움말 커서를 [Shift + 화살표]키로 움직여 역상인 비트의 

의미를 표시할 수 있습니다. 

 

 
 

화면 하단에는 해당 슬레이브를 담당하고 있는 마스터의 주소(MasterAddr)와 해당 슬레이브 

장치의 인식번호(IdentNumber)가 표시됩니다. 

(화면구성은 프로토콜별로 다릅니다. 위 그림의 예는 프로피버스 마스터의 경우입니다.) 

 

[PF4: 다음화면]을 누르면 아래와 같이 확장진단정보(Extended Diagnosis Data)가 표시됩니다. 

 

 
 

확장진단정보는 필드버스에서 표준사양으로 정의되어 있는 정보가 아니라, 슬레이브 제품별로 

정해져 있는 제품 고유의 정보(예를 들면, 센서장치의 측정치 오류, 리모트 I/O 장치의 고장 등)를 

의미합니다. 확장진단정보는16진수 데이터열을 받아 해석없이 그대로 표시됩니다. 그 의미는 해당 

슬레이브 제품의 설명서를 참고하시기 바랍니다. 

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[],[],[],[R..]R..]R..]R..]키를키를키를키를    누르시오누르시오누르시오누르시오....    
 >_>_>_>_    

  전화면전화면전화면전화면 다음화면다음화면다음화면다음화면 종종종종료료료료 

BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[에러에러에러에러       ]       ]       ]       ]    
COMCOMCOMCOM----DPM            Slave #5     DPM            Slave #5     DPM            Slave #5     DPM            Slave #5     진단정보진단정보진단정보진단정보    
Extended Diagnosis Data                 Extended Diagnosis Data                 Extended Diagnosis Data                 Extended Diagnosis Data                     
no datano datano datano data    

08:09:05  08:09:05  08:09:05  08:09:05  *** BD420 *** BD420 *** BD420 *** BD420 필드버스필드버스필드버스필드버스 *** *** *** ***        A:0A:0A:0A:0    S:S:S:S:8888    

[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[[PF3],[PF4],[취소취소취소취소],[R..]],[R..]],[R..]],[R..]키를키를키를키를    누르시오누르시오누르시오누르시오....    
 >_>_>_>_    

Slv.Slv.Slv.Slv.진단진단진단진단  전화면전화면전화면전화면 다음화면다음화면다음화면다음화면 종종종종료료료료 

BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[BD420 FB[3]           State[에러에러에러에러       ]       ]       ]       ]    
COMCOMCOMCOM----DPM            Slave #5     DPM            Slave #5     DPM            Slave #5     DPM            Slave #5     진단정보진단정보진단정보진단정보    
MsLk PrmF InRs NtSp ExDg CnfF NtRd NtRsMsLk PrmF InRs NtSp ExDg CnfF NtRd NtRsMsLk PrmF InRs NtSp ExDg CnfF NtRd NtRsMsLk PrmF InRs NtSp ExDg CnfF NtRd NtRs    
NtPj Rsvd Sync Frez NtPj Rsvd Sync Frez NtPj Rsvd Sync Frez NtPj Rsvd Sync Frez WdOnWdOnWdOnWdOn ExOv StDg PrRq ExOv StDg PrRq ExOv StDg PrRq ExOv StDg PrRq    
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    

WdOn: WdOn: WdOn: WdOn: watchdog activatedwatchdog activatedwatchdog activatedwatchdog activated    
    
    
--------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------    

MasterAddr:0         IdentNumber:0x7500MasterAddr:0         IdentNumber:0x7500MasterAddr:0         IdentNumber:0x7500MasterAddr:0         IdentNumber:0x7500    
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7.2.7.2.7.2.7.2. 제어기측제어기측제어기측제어기측    에러메시지에러메시지에러메시지에러메시지    
 

표 7-2 는 필드버스 사용 중, 제어기의 티치펜던트에 표시될 수 있는 에러메시지의 목록 및 

대처방법입니다.  

 

표 7-2 제어기측 에러메시지 및 대처방법 

에러에러에러에러    메시지메시지메시지메시지    대처방법대처방법대처방법대처방법    

W0013 

Fieldbus 모듈이 감지되지 않습니다. 

BD420 이 장착되어 있는지, 그리고 BD420 에 필드버스 

모듈이 장착되어 있는지 확인하십시오. 

W0015 

Fieldbus 통신 오류입니다. 

필드버스 네트워크 상의 문제가 없는지, 그리고 모듈의 

파라미터 설정을 올바르게 했는지 확인하십시오. 

 

에러를 확인하고, 문제를 해결한 후, 제어기를 껐다 켜서 필드버스 연결을 재시도하십시오. 
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7.3.7.3.7.3.7.3. BD420 LEDBD420 LEDBD420 LEDBD420 LED 에에에에    의한의한의한의한    상태점검상태점검상태점검상태점검    
 

BD420 에는 각 채널 별로 6 개씩의 LED 가 장착되어 있습니다. 왼쪽 4 개의 LED 들은 필드버스 

프로토콜에 따라 역할이 다릅니다. 

우선, 오른쪽 2 개의 LED 의 의미는 프로토콜에 관계없이 표 6-4 와 같습니다. 

 

표 7-3 공통 LED 의 상태와 의미 

이이이이        름름름름    색색색색        상상상상    상상상상        태태태태    의의의의        미미미미    

켜짐  준비됨 

깜박임 ☼ 부트스트랩 로더 액티브 RDYRDYRDYRDY    노랑노랑노랑노랑    

꺼짐  � 하드웨어 혹은 시스템 에러 

켜짐  통신 동작중 

깜박임 ☼ 파라미터 에러 RUNRUNRUNRUN    초록초록초록초록    

꺼짐  � 통신 정지 

 

그림 7.1에서 그림 7.3까지, 그리고 표 7-4에서 표 7-6까지는 각 필드버스 프로토콜 별 LED 명과 

설명입니다. 
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그림 7.1 디바이스넷 마스터, 슬레이브 모듈의 LED 

 

표 7-4 디바이스넷 마스터, 슬레이브 모듈의 LED 상태와 의미 

이이이이        름름름름    색색색색        상상상상    상상상상        태태태태    의의의의        미미미미    

켜짐  온라인, 연결됨 

깜박임☼ 온라인, 연결 안됨 NET 초록 

꺼짐  � NETERR 참조 

켜짐  치명적 링크 실패 

깜박임☼ 연결 타임아웃 NETERR 빨강 

꺼짐  � NET 참조 

켜짐  정상동작 

깜박임☼ 설정 실패 MOD 초록 

꺼짐  � MODERR 참조 

켜짐  회복할 수 없는 오류 

깜박임☼ 사소한 오류 MODERR 빨강 

꺼짐  � MOD 참조 

 

� NET, NETERR 가 모두 꺼졌으면, 디바이스넷 전원(24V) 공급의 문제일 수도 있음. 



    

    

    

    

7777. . . . 필드버스필드버스필드버스필드버스    진단진단진단진단    

    

    

    

 

7-9 

 

 

 

그림 7.2 프로피버스-DP 마스터, 슬레이브 및 인터버스 마스터 모듈의 LED 

 

표 7-5 프로피버스-DP 마스터, 슬레이브 및 인터버스 마스터 모듈의 LED 상태와 의미 

이이이이        름름름름    색색색색        상상상상    상상상상        태태태태    의의의의        미미미미    

켜짐  

DP 마스터 : hold token 

DP 슬레이브 : 데이터 교환함 

인터버스 : data telegrams active 

꺼짐  � 

마스터 : no hold token 

슬레이브 : 데이터 교환 없음 

인터버스 : no data telegrams active 

STA 황색 

켜짐  통신선로 상의 에러 

MODERR 빨강 꺼짐  � 통신선로 상의 에러없음 

 



    

    

    

    

BD420 BD420 BD420 BD420 멀티통신멀티통신멀티통신멀티통신    기능설명서기능설명서기능설명서기능설명서    

    

    
 

 

  7-10  

 

 

 

그림 7.3 인터버스 슬레이브 모듈의 LED 

 

표 7-6 인터버스 슬레이브 모듈의 LED 상태와 의미 

이이이이        름름름름    색색색색        상상상상    상상상상        태태태태    의의의의                                        미미미미    

켜짐  리모트버스 케이블 점검 OK 

RC 초록 

꺼짐  � 이전 슬레이브와 연결 없음 

켜짐  데이터 메시지 살아있음 

BA 초록 

꺼짐  � 데이터 메시지 죽어있음 

켜짐  PCP 데이터 전송 

TR 초록 

꺼짐  � PCP 데이터 전송 없음 

켜짐  리모트버스 OUT 인터페이스 불능 

RD 빨강 

꺼짐  � 리모트버스 OUT 인트페이스 가능 
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7.4.7.4.7.4.7.4. 필드버스필드버스필드버스필드버스    관련관련관련관련    출력신호할당출력신호할당출력신호할당출력신호할당    
 

필드버스 이상이 발생했을 때, 지정한 하드와이어드 출력 신호가 ON 이 되도록 설정할 수 

있습니다. 

 

(1) 『[PF2]: 시스템』 → 『2: 제어 파라미터』 → 『1: 입출력신호 설정』 → 『6: 출력신호 

할당』 항목을 선택합니다. 

 

(2) 『[PF3]: 전화면』과 『[PF4]: 다음화면』키로 이동하여 “필드버스 이상” 항목을 

찾으십시오.  

 

(3) 이 항목에 원하는 DO 신호 번호를 입력한 후 『[PF5]: 완료』키로 저장하십시오. 

 

 





 

 

 

● Head Office                              ● A/S Center  

  Tel. 82-52-202-7901 / Fax. 82-52-202-7900    Tel. 82-52-202-5041 / Fax. 82-52-202-7960  

1, Jeonha-dong, Dong-gu, Ulsan, Korea 

 

● Seoul Office   

  Tel.82-2-746-4711 / Fax. 82-2-746-4720 

140-2, Gye-dong, Jongno-gu, Seoul, Korea 

 

● Ansan Office 

  Tel.82-31-409-4945 / Fax.82-31-409-4946 

  1431-2, Sa-dong, Sangnok-gu, Ansan-si, Gyeonggi-do, Korea 

 

● Cheonan Office 

  Tel.82-41-576-4294 / Fax.82-41-576-4296 

  355-15, Daga-dong, Cheonan-si, Chungcheongnam-do, Korea 

 

● Daegu Office  

  Tel.82-53-746-6232 / Fax.82-53-746-6231 

  223-5, Beomeo 2-dong, Suseong-gu, Daegu, Korea 

 

● Gwangju Office 

  Tel. 82-62-363-5272 / Fax. 82-62-363-5273 

  415-2, Nongseong-dong, Seo-gu, Gwangju, Korea 

 

 

● 본사본사본사본사     ● A/S A/S A/S A/S 센터센터센터센터 

  Tel. 052-202-7901 / Fax. 052-202-7900    Tel. 82-52-202-5041 / Fax. 82-52-202-7960 

  울산광역시 동구 전하동 1 번지 

 

● 서울서울서울서울 사무소사무소사무소사무소 

  Tel. 02-746-4711 / Fax. 02-746-4720 

  서울특별시 종로구 계동 140-2 번지 

 

● 안산안산안산안산 사무소사무소사무소사무소 

  Tel. 031-409-4959 / Fax. 031-409-4946 

  경기도 안산시 상록구 사동 1431-2 번지 

 

● 천안천안천안천안 사무소사무소사무소사무소  

  Tel. 041-576-4294 / Fax. 041-576-4296 

  충남 천안시 다가동 355-15 번지 

 

● 대구대구대구대구 사무소사무소사무소사무소 

  Tel. 053-746-6232 / Fax. 053-746-6231 

대구광역시 수성구 범어 2 동 223-5 번지 

 

● 광주광주광주광주 사무소사무소사무소사무소 

  Tel. 062-363-5272 / Fax. 062-363-5273   

  광주광역시 서구 농성동 415-2 번지  

   


